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1 Wprowadzenie

Wyposazenie Panstwa maszyny w opryskiwacz polowy z komputerem roboczym ISOBUS
oznacza, 1z sa Panstwo w posiadaniu techniki, ktéra zaprojektowaliSmy zgodnie
znajnowszymi wskazaniami normy ISO. Nasze 10-letnie do$wiadczenie zdobyte
w projektowaniu  komponentéw CAN-Bus miato przy tym decydujace znaczenie.
Jakakolwiek maszyng dziatajaca w standardzie ISOBUS moga Panstwo podlaczy¢ do
kazdego traktora wyposazonego w terminal ISOBUS. w przysztosci szybko bedzie rosnaé
liczba maszyn rolniczych, urzadzen i ciagnikow wyposazonych w komputery robocze
1 terminale ISOBUS. z tego wzgledu, dzigki wyposazeniu ISOBUS swojego opryskiwacza
polowego juz dzisiaj wyprzedzaja Panstwo innych.

Norma ISO okre$la no$nik, zlacze wtykowe i1iwymiang danych ISOBUS. Wymiana ta
odbywa si¢ przy uzyciu magistrali danych CAN-Bus, uzywanej réwniez w branzy
samochodowej 1przy pojazdach uzytkowych. System ISOBUS reguluje wymiang danych
migdzy pulpitem sterowniczym, komputerami roboczymi w ciagniku i dobudowanymi albo
doczepionymi maszynami. Zgodno$¢ urzadzen ISOBUS z norma ISO 11783 kontrolowana
jest przez niezalezne instytuty badan. Dopiero po udanym zakonczeniu badania urzadzenie
otrzymuje certyfikat ISOBUS.

@ Poronn
—_— &
2003 conform

ISOBUS
‘:i‘ BASIC-Terminal

ISOBUS
Heck-
ISOBUS steckdose

Is0BUS
Front-
steckdose

Rys. 1-1: Podstawowy montaz systemu ISOBUS wedlug normy ISO 11783

Jako ze norma ISO umozliwia dowolna kombinacje¢ terminali, wyposazen podstawowych,
komputeréw roboczych itd., opis wszystkich wariantéw rozsadzilby ramy niniejszej
instrukcji. z tego wzgledu nasze przyktady w niniejszej instrukcji obshugi ograniczaja si¢ do
terminalu BASIC. Jezeli uzywany jest inny terminal, wtedy przydziat przyciskow funkcyjnych
i wprowadzanie danych moze odbywac si¢ w inny sposéb. Dalsze wskazowki znajduja sig
w instrukcji obstugi terminalu.

Niniejszy opis obejmuje maksymalny zakres funkcji, ktory moze

byé postawiony do dyspozycji przez komputer roboczy.
' w zalezno$ci od wyposazenia opryskiwacza polowego, nieuzywane
O menu, przyciski ekranowe itd. nie sa pokazywane na terminalu

albo nie majg przypisanej zadnej funkcji.
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2 Wskazowki bezpieczenstwa
2.1  Klauzula wylacznosci:
Opryskiwacz polowy zkomputerem roboczym ISOBUS jest przeznaczony wylacznie do
uzytku wrolnictwie. Wszelka inna instalacja czy uzytkowanie nie stanowia zakresu
odpowiedzialno$ci producenta.
Za wszelkie powstate w wyniku tego szkody osobiste lub straty materialne producent nie
ponosi  odpowiedzialnosci. Wszelkiego rodzaju ryzyko zwiazane zuzytkowaniem
niezgodnym z przeznaczeniem ponosi wylacznie uzytkownik.
Do zgodnego =z przeznaczeniem uzytkowania maszyny nalezy takze przestrzeganie
zalecanych przez producenta warunkéw pracy i konserwacji maszyny.
Nalezy przestrzega¢ obowiazujacych zasad BHP oraz ogolnie obowiazujacych przepisow
z zakresu bezpieczenstwa technicznego, medycyny pracy i przepisow ruchu drogowego.
Samowolnie dokonane zmiany w urzadzeniu wykluczaja odpowiedzialno$¢ producenta.
2.2 Srodki ostroznosci
Ostrzezenie!
Zawsze nalezy zwroci¢ uwage na niniejszy symbol stanowigcy wskazowke
o waznych zasadach bezpieczenstwa.
Oznacza on: Uwaga! Nalezy mie¢ si¢ na bacznosci!
Chodzi o Panstwa bezpieczenstwo!
Przeczytac instrukcj¢ obstugi przed pierwszym uzyciem komputera
roboczego.
Strona - 6 -
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Przestrzega¢ ponizszych wskazowek dotyczacych bezpieczenstwa:

AN\ Nie usuwaé zadnych mechanizmoéw bezpieczenstwa ani tabliczek.

AN Przed uzytkowaniem urzadzenia przeczyta¢ ze zrozumieniem niniejsza instrukcje.
Rownie wazne jest, by inne osoby obstugujace to urzadzenie przeczytaty i zrozumiany
instrukcje.

Przy pracach konserwacyjnych albo przy uzywaniu tadowarki wylaczy¢ zasilanie
(wyja¢ wtyk ISOBUS).

Nigdy nie przeprowadzaé prac konserwacyjnych ani naprawczych przy urzadzeniu
z wlaczonym komputerem roboczym.

Przed pracami spawalniczymi przy urzadzeniu albo przy dotaczonej maszynie nalezy
przerwa¢ doplyw pradu (wyja¢ wtyk ISOBUS).

Do przeprowadzania prob uzywaé czystej wody. Srodkéw chemicznych uzywaé
dopiero wtedy, gdy obstuga wszystkich funkcji jest doktadnie znana.

Nie dopuszcza¢ dzieci do urzadzenia

Nie wystawia¢ komputera roboczego ani czujnikoOw na bezposrednie dziatanie
strumienia wysokocisnieniowego agregatu czyszczacego.

Nie mozna otwiera¢ komputera roboczego. Nielegalne jego otwarcie prowadzi do
utraty wszelkich roszczen gwarancyjnych.

> B BB B B B P

Przyciski uruchamia¢ opuszkami palcow. Nie uzywaé do tego paznokci.

AN\ Jezeli po przeczytaniu niniejszej instrukcji jakas jej czg$¢ w dalszym ciagu by byla
niejasna, przed uzyciem urzadzenia nalezy zwrdci¢ si¢ do sprzedawcy albo do
przedstawiciela serwisu Miiller-Elektronik o dalsze wyjasnienia.

/I Doktadnie przeczyta¢ wszystkie wskazowki bezpieczenstwa w instrukcji obstugi
1 etykiety bezpieczenstwa na urzadzeniu. Etykiety bezpieczenstwa powinny zawsze
znajdowac si¢ w dobrym, czytelnym stanie. Brakujace albo uszkodzone etykiety nalezy
wymieni¢. Zatroszczy¢ si¢ oto, by nowe czg$ci urzadzenia zaopatrzone byly
w aktualne etykiety bezpieczenstwa. Etykiety zastepcze dostgpne sa u autoryzowanego
sprzedawcy.

AN Nauczy¢ si¢ przepisowe] obstlugi maszyny iukladu sterowniczego. Nikt nie moze
uzywac maszyny bez doktadnego pouczenia.

AMaszynQ 1 elementy dodatkowe utrzymywa¢ w dobrym stanie. Niedopuszczalne zmiany
albo uzytkowanie moga mie¢ negatywny wplyw na funkcjonowanie oraz/lub
bezpieczenstwo urzadzenia i jego okres eksploatacyjny.

Copyright Miiller-Elektronik GmbH & Co. KG, Instrukcja obstugi komputera roboczego opryskiwacza polowego ISOBUS (09/04)
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3 Przeglad i pierwsze uruchomienie

Sam opryskiwacz polowy z komputerem roboczym nie wystarcza do obstugi opryskiwacza
polowego. Dopiero wtedy, gdy komputer roboczy jest potaczony poprzez gniazdo wtykowe
ISOBUS z terminalem na traktorze, mozliwa jest obstuga opryskiwacza. Rys. 3-1 pokazuje
podstawowy przeglad wyposazenia traktora ISOBUS i opryskiwacza polowego ISOBUS.
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regulacja
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Podstawowe wyposazenie traktora ISOBUS

Multifunktionsgriff

Rys. 3-1: Przeglad systemu ISOBUS
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Opryskiwacz polowy z komputerem roboczym ISOBUS to moézg itablica rozdzielcza
opryskiwacza polowego. Tutaj mierzone sa wszelkie sygnaly, sterowani aktorzy,
pokazywane informacje na terminalu ISOBUS i otrzymywane rozkazy uzytkownika poprzez

terminal. Wszelkie specyficzne dla maszyny dane zapisywane sa komputerze roboczym
1 pozostaja tam rdwniez po zmianie terminalu.

Pojedyncze czujniki i aktorzy taczeni sa poprzez wiazki kablowe oraz/lub skrzynki
rozdzielaczy, ktore podlaczone sa poprzez trzy wtyki komputera roboczego.

Potaczenie z zasilaniem elektrycznym 1 z terminalem ISOBUS odbywa si¢ poprzez wtyk
ISOBUS. Na Rys. 3-2 do Rys. 3-6 mozna zobaczy¢, jak wygladaja gniazdo i wtyk oraz
w jaki sposob sa one ze soba laczone. Zawsze nalezy zwrdci¢ uwage na to, by nakretki
przeciwpylowe byly zakrecone, gdy wtyk igniazdo nie sa uzywane. Gdy ma miejsce
potaczenie, nakretki przeciwpytowe musza by¢ ze soba potaczone. w ten sposob chroni sig je
przed brudem i wilgocia.

Rys. 3-2: Gniazdo wtykowe ISOBUS
zamKnigte

Rys. 3-4: Gniazdo wtykowe ISOBUS otwarte Rys. 3-5: Wtyk ISOBUS zamknigty

Copyright Miiller-Elektronik GmbH & Co. KG, Instrukcja obstugi komputera roboczego opryskiwacza polowego ISOBUS (09/04)
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Rys. 3-6: Zlacze wtykowe ISOBUS

4 Maski

Podstawowy montaz wyswietlacza 1 przyciskéw funkcyjnych znajduje si¢ w instrukcji
obstugi terminalu ISOBUS.

4.1  Montaz maski
Natychmiast po wlaczeniu komputera roboczego 1 wybraniu go przy terminalu pojawia si¢ na

wyswietlaczu maska robocza. Stad odbywa si¢ nawigacja po calym obszarze funkcyjnym
komputera roboczego. Rys. 4-1 pokazuje potaczenie pojedynczych masek.

" Nur sichtbar, wenn kein
Multifunktionsgriff R\
vorhanden ist

Rys. 4-1: Struktura masek

Jak wida¢ na Rys. 4-1, maski Info, Zbiornik, Sktadanie, DISTANCE-Control, Dane maszyny
1 Producent mozna przywota¢ bezposrednio z maski roboczej. Pojawiaja si¢ przyciski

'
ekranowe oraz | £ ® tylko wtedy, gdy opcje te sa tez skonfigurowane. Jezeli

Strona - 10 - Copyright Miiller-Elektronik GmbH & Co. KG, Instrukcja obstugi komputera roboczego opryskiwacza polowego ISOBUS (09/04)




W masce roboczej
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potwierdzony jest przycisk ekranowy ; , to wtedy pojawia sig

Maska dodatkowa 1, zawierajaca dodatkowe funkcje. Dodatkowe naci$nigcie przycisku

; powoduje powr6t do maski robocze;j.

Jezeli nie ma podlaczonego zadnego uchwytu wielofunkcyjnego (tryb awaryjny),
podswietlone zostana dodatkowe maski zawierajace jego funkcje. Mozna je osiagnac

naciskajac wielokrotnie przyciski ekranowe ; z maski roboczej. Po ostatniej masce
osiaga si¢ znowu maske robocza.

4.2  Przyciski ekranowe w masce roboczej

Tab. 4-1 Przyciski ekranowe maski roboczej

Przycisk
ekranowy

Opis

Przywotanie maski Dane maszyny (rozdz. 4.3 strona 12). w masce

Dane maszyny mozna obejrze¢ i zmieni¢ cato$¢ nastawnych wartosci.
Stad rozchodza si¢ dalsze przyciski ekranowe do poszczegdlnych
masek kalibrujacych.
n b o Przywotanie maski Sktadanie (rozdz. 4.5 strona 26). w zaleznos$ci od
FAW AY zakresu funkcji stelaza, tutaj stoja do dyspozycji przyciski ekranowe do
ztozenia w jednej albo dwoch maskach.
Przywotanie maski Funkcje specjalne (rozdz. 6 strona 42). w jednej
l albo w licznym maskach pokazywane sa tutaj przyciski ekranowe
- specyficznych dla producenta funkcji specjalnych.
’ Przywotanie maski DISTANCE-Control (rozdz. 7 strona 44).
o
E
ON Za pomoca tego przycisku wiacza albo wytacza si¢ TRAIL-Control
ﬂ‘ﬁ'ﬁ- (zob. rozdz. 8 strona 50). Przycisk ten nie jest pokazywany, gdy

maszyna wyposazona jest tez w funkcj¢ DISTANCE-Control. Funkcja
ta jest wtedy dostepna jedynie w uchwycie wielofunkcyjnym.

Przejscie do maski dodatkowej 1 (zob. Rys. 4-1), zawierajacej
dodatkowe przyciski ekranowe do poszczegdlnych funkcji.

Przywotanie maski Wyniki (rozdz. 4.7 strona 34). w masce Wyniki
pokazany jest licznik dzienny i og6lny.

Przywotanie maski Zbiornik (rozdz. 4.6 strona 28). Maska ta zawiera
wszelkie wazne dla zbiornika funkcje.

Przetaczanie w trybach r¢cznym/automatycznym przy funkcji
opryskiwania

Potozenie srodkowe: Ten przycisk ekranowy nalezy do zakresu funkcji
,» TRAIL-Control*. Jak dlugo wcisnigty jest ten przycisk, tak dlugo
uktad kierowniczy porusza si¢ w potozeniu srodkowym (rozdz. 8.2.2
strona 54).

or

Przetaczanie trybu maski roboczej
(zob. rozdz. 4.4 strona 21).
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4.3  Maski danych maszyny
Tab. 4-2: Przyciski ekranowe maski Dane maszyny
Przycisk Opis
ekranowy
@ ' Zapisywanie aktualnej predkosci obrotowej pompy jako warto$¢ zadana
[
ME Przywotanie maski zarzadzania licencja (zob rozdz. 11 strona 69)
5 .” Przywotanie maski kalibracji przeptywomierza
=1 (zob. rozdz. 4.3.1.1 strona 15)
@i f’ Przywotanie maski ustawien Airtec (zob. rozdz. 9 strona 55)
m
L ]
m Przejcie do nastgpnej maski danych maszyny
@ Powrot do maski roboczej
@9 Przywotanie maski kalibracji czujnika kota
...... - (zob. rozdz. 4.3.1.4 strona 19)
—F
'H_ {’ Przywotanie maski Sekcje (zob. rozdz. 4.3.1.5 strona 20).
L]
Przywotanie masek DISTANCE-Control (zob. rozdz. 6.2.1 strona 43)
=P, ..
) albo Odbicie zbocza (zob. rozdz. 5.1 strona 39)
T+ {’ Przywotanie maski DISTANCE-Control potautomatyczne ustawianie
3 i wysokosci (zob rozdz. 7.6 strona 49)
f’ Przywotanie maski kalibracji TRAIL-Control (zob. rozdz. 8 strona 50)
L ]
Maschinendaten Maschinendaten Maschinendaten
- Opti Aktivi —
S0l lwert [ Z00]uhs | [Behdltergrasse  : [Soom) S
Beh  Alarmrest 300 | FTeilbreitenschaltung
Arbeitshreite @ 21 . 0m ' ) hormaler Betrieb.
: Inp. Hauptflu=s= : 400 .1 =
Imp. Radsensor: 0 - 1@6m In Befiil Lun 400 -1 FEefullungsmnodus
Fegelkonstante 7.0 o g Tank Control.
max . Druck 30. 0bar Floystick-Typ
Min. Druck 0.0bar ME-HFT.
Min. Arbeitsg. 0.5 kmoh -ﬁrg?tl}rﬂgw .
o . 21C IS H .
mMin Auto Gesch. 0. 0kmh I e It - 430
Max . Windgeschw: 0. 0mes Soll: 480
Rys. 4-2: Dane maszyny Rys. 4-3: Dane maszyny Rys. 4-4: Dane maszyny
strona 1 strona 2 strona 3
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Tab. 4-3: Dane maszyny strona 1

Parametr Opis

Warto$¢ zadana [lo$¢ podana jako warto$¢ zadana jest uzyta wtedy, gdy
opryskiwacz dziala w trybie automatycznym.

Szeroko$¢ robocza Ustawianie szerokos$ci roboczej opryskiwacza polowego.

AN Warto$¢ ta musi by¢ wtasciwie ustawiona, poniewaz
ma ona wptyw na pomiar powierzchni i na uzyta ilos¢.
Imp. czujnik kota Jezeli podtaczony jest czujnik predkosci (opryskiwacz
zaczepiany), to impulsy / 100 m ustawiane sa tutaj. Jezeli
wartos$¢ nie jest znana, mozna przeprowadzi¢ nowa
kalibracje (zob. rozdz. 4.3.1.4 strona 19).

Warto$¢ ta musi by¢ bardzo doktadnie ustawiona,
poniewaz ma ona wplyw na predkos¢, pomiar
powierzchni i na uzyta ilos¢.

Stata Stata dopasowuje predkosc¢ regulacji. Jezeli przy dane;j
jezdzie z predkoscia stala, aktualnie uzywana ilo$¢
przeskoczy o warto$¢ zadana, wtedy trzeba zmniejszy¢
czynnik. Jezeli przy zmianie predko$ci uzywana ilos¢ nie
jest dopasowywana wystarczajaco szybko, wtedy nalezy
podnie$¢ czynnik.

Maks. ci$nienie Przy zainstalowanym czujniku ci$nienia tutaj podaje si¢
maksymalne ci$nienie. Jezeli ci$nienie wzro$nie ponad tg
warto$¢, wydany zostanie alarm.

Min. ci$nienie Przy zainstalowanym czujniku ci$nienia tutaj podaje si¢
minimalne ci$nienie. Jezeli ci$nienie spadnie ponizej tej
wartosci, wydany zostanie alarm.

Min. predko$¢ robocza Tutaj nalezy ustawi¢ minimalna predkos$¢ robocza. Przy
predkos$ci ponizej tej warto$ci automatycznie zostanie
wylaczony gléwny przelacznik sekcji roboczych
opryskiwacza polowego. Stan ten zostanie unaoczniony

na masce roboczej przy pomocy logo

Copyright Miiller-Elektronik GmbH & Co. KG, Instrukcja obstugi komputera roboczego opryskiwacza polowego ISOBUS (09/04)
Strona - 13 -



[ *M('H.I.E
lektroni'l:cl']

Parametr

Opis

Min. predk. autom.

,»Min. predk. autom.” okresla minimalna predkosé
automatycznej regulacji ptynéw. Ponizej tej predkosci
regulacja przelacza si¢ do trybu rgcznego. Jezeli warto$¢
wynosi 0, to funkcja ta nie dziata.

Normalnie parametr ten uzywany jest w kombinacji

z “Min. predkos¢ robocza”. Np. ,,Min. predkos$¢ robocza
=2 km/h” oraz ,,Min. predk. autom. = 4 km/h”: Jezeli
opryskiwacz zostanie wlaczony na postoju, komputer

roboczy wlacza logo w masce roboczej, aby
wskaza¢, ze w danej chwili nie mozna niczego uzy¢.
Zgodnie z konfiguracji rodzaju dysz zawor glowny
pozostaje zamknigty a/lub przewodd obejsciowy otwarty
a/lub zawory sekcji zamknigte. Przy predkos$ciach migdzy
2 a 4 km/h sekcje sa otwarte, regulacja pozostaje jednak

w trybie recznym 1 wyswietlane jest logo .

Obydwa parametry moga tez by¢ ustawione recznie.
Nalezy jednak zapewni¢, iz ,,Min. predko$¢ robocza.” >=
,Min. predk. autom.”, w przeciwnym wypadku uzyta
zostanie jedynie ,,Min. predkos$¢ robocza”.

Maks. predkos¢ wiatru

Przy zainstalowanym czujniku wiatru, tutaj podawana jest
maksymalna predko$¢ wiatru. Jezeli predkos¢ wiatru
wzro$nie ponad t¢ warto$¢, wydany zostanie alarm.

Tab. 4-4: Dane maszyny strona 2

Parametr

Opis

Wielko$¢ zbiornika

Wielko$¢ zbiornika dla ptynu do opryskiwania

Alarm poziomu zbiornika

Jezeli ilo$¢ pltynu w zbiornika spada ponizej tej wartosci,
wydany zostanie alarm.

Imp. gtdéwnego przeptywu

Tutaj mozna poda¢ ilo$¢ impulsow na litr w gtéwnym
przepltywomierzu. Jezeli warto$¢ ta nie jest znana, to
mozna ja tez poddac kalibracji (zob. rozdz. 4.3.1.1 strona
15).

/N Wartosé ta musi by¢ ustawiona bardzo doktadnie, bo
ma ona bezposredni wplyw na uzywana ilos¢.

Imp. napetnianie

Ilo$¢ impulséw na litr w przeptywomierzu do napetnienia

Imp. powrot

[lo$¢ impulséw na litr w przeptywomierzu przy pomiarze
przepltywu powrotnego. Funkcja ta jest wyswietlana tylko
wtedy, gdy ma miejsce pomiar przeptywu powrotnego.

Pompa U/min

Przy zainstalowanym czujniku predkos$ci obrotowej
pompy, tutaj ustawiana jest standardowa predkos¢
obrotowa. Jezeli warto$¢ zmienia si¢ o okreslony procent
(specyficzny dla producenta), wydany zostanie komunikat
ostrzegajacy.

Strona - 14 -
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Tab. 4-5: Dane maszyny strona 3

Parametr Opis

Wiaczanie sekcji roboczych Tutaj mozna przechodzi¢ migdzy funkcjami ,, Tryb
normalny* oraz ,,Tryb lokalny*. Spos6b funkcjonowania
opisany jest w rozdz. 4.4.1.2 strona 23.

Po zmianie tego ustawienia trzeba wytaczy¢
1 ponownie wlaczy¢ komputer roboczy. Dopiero wtedy
zmiana wchodzi w zycie.
Tryb napelniania W zalezno$ci od konfiguracji opryskiwacza do wyboru
stoja nastgpujace mozliwosci: ,,recznie’; ,,Tankmeter®;
,» Tank-Control“. w rozdz. 4.6 strona 28 opisany jest
sposob funkcjonowania i obstugi.

/\ Po zmianie tego ustawienia trzeba wytaczy¢

1 ponownie wiaczy¢ komputer roboczy. Dopiero wtedy
zmiana wchodzi w zycie.

Typ dzojstika Przelaczanie na tryb awaryjny, gdy brak jest uchwytu
wielofunkcyjnego. ,,bez dzojstika* = Tryb awaryjny;
»ME-MFG* = Tryb normalny u uchwytem
wielofunkcyjnym

Jezeli ustawiona zostanie opcja ,,bez dzojstika®, to
aktywowane zostana wszystkie maski dodatkowe
zawierajace przyciski ekranowe uchwytu
wielofunkcyjnego (zob. Rys. 4-1 strona 10).

Po zmianie tego ustawienia trzeba wytaczy¢
1 ponownie wlaczy¢ komputer roboczy. Dopiero wtedy
zmiana wchodzi w zycie.

Typ armatury Tutaj ustala si¢ typ armatury. Do dyspozycji stoja
nastgpujace typy: ,,bez ci$nienia statego®; ,,Cisnienie
state®.

A\ Po zmianie tego ustawienia trzeba wylaczy¢
1 ponownie wlaczy¢ komputer roboczy. Dopiero wtedy
zmiana wchodzi w zycie.

Maski kalibracji

Kalibracja poszczegdlnych elementéow stuzy do wyrownania tolerancji wykonawczych
izmian wystgpujacych zczasem. Poszczegoélne kroki musza by¢ przeprowadzone jak
najdoktadniej. Tylko wtedy mozna tez osiagna¢ najlepsze z mozliwych wynikow. Zaleca si¢
na poczatku sezonu skontrolowa¢ wszystkie funkcje pod wzgledem ich doktadno$ci i w razie
koniecznos$ci przeprowadzi¢ kalibracje. Jezeli w trakcie sezonu wystapia niedoktadnosci, to
nalezy natychmiast dokona¢ nowej kalibracji.

Ponizsze rozdziaty opisuja sposob przeprowadzania poszczegdlnych kalibracji.
Przeplywomierz

Przed pierwszym uruchomieniem nalezy podda¢ kalibracji przeplywomierze maszyny. Ilos¢
impulsoOw na litr moze si¢ zmienia¢ w ciagu okresu eksploatacyjnego przeptywomierza.

Zaleca si¢ przynajmniej raz przeprowadzi¢ kalibracje przed sezonem opryskiwania. AN
Wazne! Do tego celu mozna uzywac jedynie czystej wody.
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Tab. 4-6: Przyciski ekranowe kalibracji przeplywomierza

Przycisk Opis
| ekranowy

Rozpoczecie  kalibracji  glownego  przeplywomierza  metoda
&1L zbiornikowa

Rozpoczgcie kalibracji gtownego przeptywomierza metoda dyszowa

Powrd6t do maski Dane maszyny
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4.3.1.2 Metoda zbiornikowa

el S

5. Rozpoczaé proces kalibracji przy uzyciu przycisku ekranowego

MULLER
lektronik)

Napeic¢ zbiornik czysta woda

Ustali¢ ogbélna wagg ciagnika i opryskiwacza polowego
Wiaczy¢ wszystkie sekcje.

Ustawi¢ regulacjg reczna.

Pojawia sig

maska danych z Rys. 4-5.

{ ok,

EALIBRIERUNG
— Hauptdurchf lussmnesser — I:IK

1. Tankmethode: auslitern

? . Stoppen - 0K ESE
Oder abbrechen : ESC

1. Waz=s=ermenge =ingsben

gezshlte Inpul=se 1] E

Rys. 4-5: Kalibracja metoda zbiornikowa

6. Wilaczy¢ opryskiwanie przy pomocy przycisku |#arel uchwytu wielofunkcyjnego
1 rozpryskac¢ kilkaset litréw. w tym czasie rosnie ilo$¢ impulséw na wyswietlaczu.

7. Wylaczy¢ opryskiwacz polowy ponownym naci$ni¢ciem przycisku |adre. Odliczanie jest

wstrzymane.

8. Zapomoca przycisku zatrzymac proces kalibracji.

Lok,

LAin

9. Ustali¢ i wprowadzi¢ rozpryskana ilo$¢ (zob. Rys. 4-6).

KALIBRIERUMNG
Hauptdurchf lussmesser -

1. Tankmethode: auslitern

7 . Stoppen - 0K
COder abbrechen : ESC

3. Wassermenge eindehen

dqezahlte

Impulse : 34161 @
ranssermenge ol

Rys. 4-6: Kalibracja metoda zbiornikowa. Wprowadzanie danych

10. Obliczana jest nowa warto$¢ (impulsow na minutg) i wprowadzana w masce Dane

maszyny.

Proces kalibracji mozna kiedykolwiek przerwac przy uzyciu przycisku ekranowego .

Copyright Miiller-Elektronik GmbH & Co. KG,
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4.3.1.3 Metoda dyszowa

W metodzie dyszowej wartos¢ impulsoOw na litr obliczana jest przy pomocy przepltywu
dyszowego. Zanim mozliwa begdzie kalibracja przeptywomierza za pomoca metody
dyszowej, nalezy poda¢ przyblizona ilo$¢ impulséw (Imp./1).

Uwaga! Cho¢ metoda zbiornika wymaga wi¢kszego nakladu czasu, jest
i j i ona dokladniejsza niz metoda dyszowa.

Biezacej wartoSci przeplywu nie mozna zmienia¢ w czasie kalibracji!

Aby zapewni¢ dokladna kalibracjg, nalezy przed rozpoczeciem kalibracji sprawdzi¢
ustawienia szeroko$ci roboczej (rozdz. 4.2 strona 11) oraz dysz na sekcje (rozdz. 4.3.1.5
strona 20).

Sposdb postepowania:

1. Napehi¢ zbiornik czysta woda
2. Wilaczy¢ wszystkie sekcje.

3. Ustawi¢ regulacje reczna.

4. Rozpoczac proces kalibracji przy uzyciu

Lok,

EAaLIBRIERUNG
— Hauptdurchf lussmnesser — I:IK

1. Di=zenmethode:. spritzen

7. Stoppen i 4 ESC
Oder abbrechen : ESC

1. Genaue MHenge =ingeben

gemess. Fluss: 1,12 Lemin

=)

Wiaczy¢ opryskiwanie przy pomocy przycisku uchwytu wielofunkcyjnego.

6. Zmierzy¢ aktualny przeptyw dyszowy na minut¢ przy uzyciu kubka pomiarowego.
Zaleca sig obliczenie $redniej z wielu dysz.

7. W masce kalibracyjnej za funkcja ,,zmierzony przeptyw:*“ pokazana jest aktualnie

mierzona warto$¢ pomiaru na dysze (zob. Rys. 4-7).

Rys. 4-7: Metoda dyszowa

9]

8. Zapomoca przycisku - zatrzymac proces kalibracji.

9. Wylaczy¢ opryskiwacz polowy naci$nigciem przycisku uchwytu wielofunkcyjnego.
10. Wpisa¢ obliczong ilo$¢ na dysze w 1/min (zob. Rys. 4-8).
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{ ok,

Lsmin

FALIBRIERUMG
Hauptdurchf lussmesser -

Cder

1. Diasenmethode: spritzen

7 . Stoppen - 0K

3. Genaue Mendge eingeben

abhbrechen @ ESC

Jemess .

Fluss: 1.31 tvmin @
Menoge | Dose Zml/min

Rys. 4-8: Metoda dyszowa. Wprowadzanie danych

4.3.1.4 Czujnik kola

Maska kalibracyjna moze zosta¢ wybrana w masce Dane maszyny. Przed przeprowadzeniem
kalibracji konieczne sa pewne prace przygotowawcze.

Uwaga! Kalibracje trzeba przeprowadzi¢ bardzo dokladnie. Ma ona
wplyw na predkos¢, pomiar powierzchni i rozpryskang ilos¢ ptynu.

N —

Wymierzy¢ i1 zaznaczy¢ w polu odlegtos¢ 100 m (zbiornik petny do potowy).
Podjechac traktorem do zaznaczonej linii.

Nacisna¢ przycisk , aby rozpocza¢ proces kalibracji. Przycisk znika. Pojawiaja si¢

przyciski oraz .

4. Przejecha¢ odlegltos¢ 100m i zatrzymacé si¢ na koncu. w czasie jazdy wyswietlane sa
aktualnie ustalone impulsy.

5. Na koncu nacisna¢ przycisk , aby potwierdzi¢ ustalone impulsy. Nowa warto$¢

pojawi si¢ w masce Dane maszyny. Jezeli naci$nie si¢ przycisk zamiast przycisku

, to proces kalibracji zostanie przerwany. Poprzednie warto$ci pozostang w mocy.

Lok,

;

KALIBERIERUMNG
Rad Impulse

1. Starten
2. Fahren  100m

3. Stoppen - 0K £f25
Oder abbrechen: ESC kmih
nezahlte

Impulse 0 Eéi)

Rys. 4-9 Kalibracja czujnika kola
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4.3.1.4.1 Symulowana predkosé

()

Nacisnigcie przycisku ekranowego Luwil powoduje wyswietlenie symulacji 1pola
wprowadzenia. Tutaj mozna poda¢ symulowana predkos¢.

{ ok,

KALIBRIERUMNG
Fad Impulse

1. Starten

2. Fahren : 100m

3. Stoppen - 0K £f2§

Oder abbrechen: ESC !

B

Pola wprowadzenia
L — | symulowanej predkosci

nezahlte Impulse 1]

Simul . Geschi Zm‘/h,

Standardowo warto$¢ ustawiona jest na 0 km/h. Dowolna wartos¢ do 25,5 km/h moze podac
uzytkownik. Ponowne uruchomienie przycisku ekranowego konczy symulacje. Po
ponownym uruchomieniu komputera roboczego symulacja jest zawsze dezaktywowana.

Ostatnio ustawiong warto$¢ mozna jednak przywota¢ naciskajac przycisk .

Wazne:

Ze wzgledow bezpieczenstwa funkcja TRAIL-Control nie moze dzialaé
z symulowang predkoscia. TRAIL-Control pozostaje w trybie recznym.

4.3.1.5 Sekcje

W tej masce mozna zmieni¢ ilo$¢ dysz na sekcjg. w tym celu trzeba wybra¢ dane pole
wprowadzenia 1 potem poda¢ zadana warto$¢.

Dodatkowo istnieje mozliwos$¢ wlaczenia i wylaczenia sekcji na state.

Wybra¢ zadana sekcje przy uzyciu i. Wybrana sekcje mozna rozpoznaé po
wyrdéznionym symbolu dyszy. Naci$nigcie przycisku powoduje przejscie symbolu

migdzy dysza [#%] a przekreslong dysza .

Jezeli symbol pojawi si¢ za dana sekcja, sekcja ta jest wylaczona na state. Wlaczenie
w masce roboczej opryskiwacza polowego nie jest mozliwe.
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MasKki robocze

MULLER
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Wyswietli¢c mozna 2 rézne maski robocze. Tutaj wyswietla sig¢ wszystkie wartosci i stany

potrzebne w czasie pracy.

=]

Ijl__l :-r@? i,

200{,2"
& . 3knh

2 . Bbar

."Illll".ﬁu'l'n

@

Rys. 4-10: Maska robocza 1

[x]

l { ok,

{200
920 ha .-
. B kmih 3 . Zhar AT
vt 17811 %
MaiTo 3.90ha 159 l#min
706

4 hash

C@m

Rys. 4-11: Maska robocza 2

Rys. 4-10 iRys. 4-11 pokazuja obydwie maski robocze. Przetacza si¢ je przy uzyciu

przyciskow ekranowych [ 5| i

Jezeli poréwna si¢ obydwie maski, to rzuca si¢ w oczy, iz zmieniaja si¢ jedynie niektore
obszary. Rozrézniamy migdzy permanentnymi i selektywnymi obszarami wyswietlacza.
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W obszarach permanentnych wyswietlane sa
dane dotyczace rozpryskiwania i stan sekcji.
Przy przelaczaniu dane te pozostaja bez
zmian. w obszarach selektywnych zmienia sig
sposob wyswietlania. w masce roboczej 1
wyswietlane sa tutaj symbole, pokazujace
aktualny stan agregatow, regulatorow itp.

w masce roboczej 2  wyswietlane sa _
informacje dotyczace poziomu napehnienia,
predkosci obrotowej itp. Selektywnie

Selektywnie

Rys. 4-12: Podstawowa struktura maski roboczej

4.4.1 Maskaroboczal

Symbole wyswietlane wtej] masce opisane sa w zwiazku zprzynalezacymi do nich
funkcjami. z tego wzgledu wyjasnione sa tutaj tylko permanentne obszary czg$ciowe.

4.4.1.1 Dane dotyczace rozpryskiwania

Warto$¢ zadana: Podana przez uzytkownika

Ausbringmenge ilo$¢ do rozprysku w 1/ha
Istwert  Sollwert . . _—
< Y Wartos$¢ rzeczywista: RzeczywiScie
>0 O{ 200} rozpryskiwana ilo$¢ w 1/ha
1/ha Predko$é: Aktualna predkos¢ opryskiwacza
6 . Sknsh 2 . 8bar w km/h.  Jezeli opryskiwacz nie posiada

A A

redko$ciomierzu, przejmuje si redkosé
Geschwindigkeit  Spritzdruck pre przejmuj ¢ pre

podana na traktorze.
Rys. 4-13: Dane w masce roboczej dotyczace Cisnienie spryskiwania: Biezace ci$nienie

rozpryskiwania rozpryskiwanego ptynu w barach.
Prozentuale Anpassung des Sollwertes Warto§¢ zadana mozna zmieni¢ w trybie
y . automatycznym w krokach co 10%. Procent
1967 /}113’{ wyswietlany jest ok. 2 sekundy po zmianie.

6 . Bknh 2 . 8har

Rys. 4-14: Dopasowana warto$¢ zadana
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Jezeli opryskiwacz przetaczony zostanie do
trybu recznego, na wyswietlaczu pojawi sig

im]
+n

Manueller Modus

196, , @ symbol @ 'Za pomoca przycisku _E{],

e uchwytu wielofunkcyjnego (zob. rozdz. 12.1
strona 72) mozna teraz rgcznie przestawic
Rys. 4-15: Reczny tryb opryskiwania ci$nienie spryskiwania.

6 . Skah 2 . 8bar

Jezeli na wys$wietlaczu pojawi si¢ symbo
jako warto$¢ zadana wpisano 0 l/ha albo nie
DE /ﬁgﬂ) osiagni¢to minimalnej predkosci roboczej (zob.
0 Ouwnh 2 8bar Tab. 4-3 strona 13). Cho¢ wilaczono gltowny
przetacznik opryskiwacza, opryskiwacz zostanie
wiaczony dopiero wtedy, gdy zostana spetnione
wszystkie wymagania.
19 4“%20} Jezeli prawdziwa predko$¢ jest mniejsza niz
»Min. predk. autom.” 1wigksza niz ,,Min.
3 . Zkmsh 3 . Zhbar y ” o .
predkos¢ robocza”, to na wyswietlaczu pojawi
Rys. 4-17 Min. predkos¢ automatyczna sie symbol A (zob. Tab. 4-3 strona 13).

Rys. 4-16: Minimalna predkos$¢ robocza

4.4.1.2 Sekcje

Sekcje robocze przedstawione sa za pomoca belki i trojkatnych symboli pod stelazem. Belki
odpowiadaja przy tym wybranym uprzednio sekcjom. Troéjkaty symbolizuja stozki
rozpryskiwaczy, a w ten sposob wlaczone sekcje.

Rys. 4-19: Sekcje; przelacznik gléwny wlaczony; sekcja 3,4 i 5 rozpryskuje ptyn

Sekcje mozna wilaczy¢ w 2 réznych wariantach. Rozroznia si¢ migdzy funkcjami ,,Tryb
normalny* oraz ,, Tryb lokalny*. Przelaczanie migdzy tymi trybami roboczymi opisane jest
pod Tab. 4-5 na stronie 15.

4.4.1.2.1 Tryb normalny

,» ITyb normalny” pomyslany jest do normalnych prac przy opryskiwaniu. Nadaje si¢ on tez
do opryskiwania matych powierzchni i odcinkéw, ktore sa wezsze niz szerokos$¢ robocza
opryskiwacza.

Poszczegdlne sekcje mozna wilaczy¢ poprzez 4 przyciski uchwytu wielofunkcyjnego (zob.
rozdz. 12.1 strona 72). w masce Sekcje (rozdz. 4.3.1.5 strona 20) mozna tez na stale
wylaczy¢ okreslone sekcje robocze.
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Tab. 4-7: Przyciski ekranowe sekcji roboczych

Symbol Opis
\ o w Jezeli wlaczono juz jedna sekcje, nacisnigcie przycisku powoduje
Al wlaczenie dalszych sekcji roboczych od prawej do lewej. Jezeli nie
. . . .. . c e . ey
wlaczono jeszcze zadnej sekcji (aktywnej), naci$nigcie przycisku
Eﬂ ) spowoduje jedynie wiaczenie sekcji najbardziej wysunigtej na lewo.

Gdy naci$nigty zostanie przycisk , wylaczone zostang wszystkie
aktywne sekcje od lewej do prawe;.

w ) Jezeli wlaczono juz jedna sekcjg, nacisnigcie przycisku powoduje
Al wlaczenie dalszych sekcji roboczych od lewej do prawej. Jezeli nie
. . . .. . e . mE
wlaczono jeszcze zadnej sekcji (aktywnej), naci$nigcie przycisku
\ o w spowoduje jedynie wlaczenie sekcji najbardziej wysunigtej na prawo.

Gdy naci$nigty zostanie przycisk , wytaczone zostang wszystkie
aktywne sekcje od prawej do lewe;.

Jezeli przy wlaczonym gléwnym przelaczniku sekcji roboczych wylaczona zostanie ostatnia
sekcja przy uzyciu przycisku sekcyjnego, to wylaczony zostanie automatycznie takze
przetacznik gtowny. Teraz mozna dokonaé preselekcji przy uzyciu przyciskow sekcyjnych.
Wiaczanie musi by¢ podjete przy uzyciu przetacznika gtownego. Jezeli nie wybrano zadnych
sekcji roboczych, to wlaczone zostana wszystkie sekcje za pomoca wilaczenia przelacznika
gltownego.

4.4.1.2.2 Tryb lokalny

Tryb lokalny przewidziany jest do okreslonego oddzialywania na mate zbiorowiska
chwastéw. w obszarze roboczym mozna wlaczy¢ albo wylaczy¢ jedna albo liczne sekcje.

Obstuga odbywa si¢ rowniez poprzez 4 przyciski N1 g T B uchwytu
wielofunkcyjnego (zob. rozdz. 12.1 strona 72).

W tym trybie roboczym pojawia si¢ kursor pomigdzy stelazem a sekcjami roboczymi. Kursor

mozna przesuna¢ w lewo i w prawo przy uzyciu przyciskow || @ |. Przyciski

stuza do przelaczania sekcji. Spetniaja one te sama funkcje.

Niezaleznie od polozenia przetacznika glownego, kursor mozna przesuna¢ na dowolna sekcjg
robocza, a stan sekcji zostanie zmieniony.

me,fl\jl\w Sekcja 4 jest wybrana wstegpnie. Sekcja 2 moze

. o o e
zosta¢ wybrana przy uzyciu przycisku P albo
[

Rys. 4-20: Tryb lokalny, Przelacznik glowny wylaczony

o i S N G O N B v Sekcje 3 14 wlaczone, sekcje 1 mozna wlaczy¢

3V e, 8
przy uzyciu pI'ZYClSkOW Al

Rys. 4-21: Tryb lokalny, Przelacznik glowny wlaczony

Cechy szczegdlne:
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Po wylaczeniu przetacznik glownego wszystkie przedtem wlaczone sekcje zostana
wylaczone. Jezeli nie wybrano zadnych sekcji roboczych, to przy wiaczeniu przetacznika
gldwnego zostana wiaczone wszystkie sekcje.

Rys. 4-22 pokazuje przydziat dziatan wuchwycie wielofunkcyjnym z symbolami trybu
lokalnego, ktore wyswietlane sa w masce dodatkowej 2.

& 100
py L

0,
%o

i
-2 .
N N

=

Rys. 4-22: Przydzial funkcji przy uchwycie wielofunkcyjnym w trybie lokalnym
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4.4.2 Maska robocza 2

Symbole wyswietlane wtej masce opisane sa w zwiazku zprzynalezacymi do nich
funkcjami. ztego wzgledu opisane sa tutaj jedynie niektdre obszary, poniewaz tylko one
zmieniaja si¢ przy przetaczaniu w masce roboczej 2.

Biezaca zawarto$¢ zbiornika: w zaleznosci od
wyposazenia opryskiwacza wyswietlana jest

S
b -

13 1lmin 4

tutaj teoretyczna albo rzeczywiscie zmierzona
zawarto$¢ zbiornika.
Przeplyw na minute: Wydajnos¢ przeptywu
[ przez przeplywomierz

410

8 Ba @

2631

Rys. 4-24 Informacje w masce roboczej

__— Wydajno$¢ powierzchniowa

Obrabiana powierzchnia: Przy uzyciu danych
obecnego stanu zbiornika i aktualnie
rozpryskiwanej iloci ptynu mozna okresli¢ jaka
powierzchni¢ pola mozna jeszcze poddaé
obrdbce.

Obrabiany odcinek: Odcinek ten mozna
jeszcze podda¢ obrobce przy zachowaniu
biezacych warunkow.

Predkosé¢ wiatru: *1) Obecnie mierzona
predkos¢ wiatru

Predkosé¢ obrotowa dmuchawy: *1) Obecnie
mierzona pr¢dkos¢ obrotowa dmuchawy

Predkos$é obrotowa pompy: *1) Obecnie
mierzona predkos$¢ obrotowa pompy.

*1) Wartosci te wyswietlane sa tylko wtedy, gdy
obecne sa odpowiednie czujniki.

4.5  Maski skladania
W maskach sktadania znajduja si¢ wszystkie przyciski do obstugi sktadania stelaza.
w zaleznos$ci od wersji stelaza do dyspozycji stoi rézna ilo$¢ przyciskow. Nie wszystkie tutaj
opisane przyciski znajduja si¢ na terminalu. Nie przedstawiono tez wszystkich wariantow.
Tab. 4-8: Przyciski ekranowe maski skladania
Przycisk Opis
ekranowy
4 Jednoczesne roztozenie po prawej i po lewej
— 4 Jednoczesne ztozenie po prawej i po lewej
- Roztozenie po lewej
- Rozlozenie po prawe;j
- Zozenie po lewej
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Przycisk Opis
ekranowy

Ztozenie po prawej

Wybor wewngetrznej czgsci stelaza; Jezeli dana czg$¢ stelaza zostanie
wybrana, to na masce przedstawiona ona bedzie w ciemnym kolorze.

w stanie dezaktywowanym przedstawiona jest jedynie przezroczysta rama.
Wybdr srodkowej czesci stelaza; Jezeli dana czg$¢ stelaza zostanie
wybrana, to na masce przedstawiona ona bgdzie w ciemnym kolorze.

w stanie dezaktywowanym przedstawiona jest jedynie przezroczysta rama.
Wybor zewngtrznej czgsci stelaza; Jezeli dana czg$¢ stelaza zostanie
wybrana, to na masce przedstawiona ona bedzie w ciemnym kolorze.

w stanie dezaktywowanym przedstawiona jest jedynie przezroczysta rama.
Ztozenie wewnatrz po lewej

Roztozenie wewnatrz po lewe;j

Ztozenie wewnatrz po prawej

Roztozenie wewnatrz po prawej

CSag g 348w i<elSy

— - Jednoczesne ztozenie zewnatrz po lewej i prawej
o Jednoczesne roztozenie zewnatrz po lewej i prawe;j
KLAPPUNG KLAPPUNG

N NBEs o
Y

Rys. 4-25: Przyklad 1 Maska skladania Rys. 4-26: Przyklad 2 Maska skladania

W wszystkich wariantach masek sktadania wys$wietlane sa dodatkowe przyciski do korekty
stelaza, jezeli istnieje miejsce na pokazanie tych przyciskow:

- jezeli dostepny jest jedynie jeden rzad przyciskow ekranowych (przeciwlegle przyciski
T

B N

ekranowe), to wysSwietlane sa przyciski ekranowe uzywane do podnoszenia
n
1 opuszczania === belki.

- jezeli nie uzywany jest dalszy rzad, to wyswietlane beda tez przyciski ekranowe

uzywane do zmiany kata nachylenia: =] i [

Sposéb funkcjonowania tych przyciskow opisany jest w Tab. 4-16 na stronie 37.
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4.6 Maska zbiornika

4.6.1 Recznie

Tab. 4-9: Przyciski ekranowe napelniania r¢cznego

Przycisk Opis
ekranowy

Peten zbiornik; Zawarto$¢ zbiornika ustawiona zostanie na wartos¢
podana jako wielko$¢ zbiornika (zob. Rys. 4-3 strona 12)

Pusty zbiornik; Zawarto$¢ zbiornika ustawiona jest na 0.

Powro6t do maski roboczej

Gl |

Przy recznym sposobie napelniania istnieje jedynie mozliwo$¢ ustawienia zawarto$ci
zbiornika na ,,Pelny* albo ,,Pusty* oraz na reczne podanie wartosci.

4.6.2 TANK-Meter

Przy uzyciu funkcji TANK-Meter mozna w przewodzie napetniajacym mierzy¢ ilo$¢ ptynu.
Tab. 4-10: Przyciski ekranowe TANKMETER

Tankinhalt nea | 2583
Tankinhalt alkt. : 25831

Przycisk Opis
ekranowy
s Peten zbiornik; Zawartos¢ zbiornika ustawiona zostanie na wartoS¢
podana jako wielko$¢ zbiornika (zob. Rys. 4-3 strona 12).
= Pusty zbiornik; Zawartos¢ zbiornika ustawiona jest na 0.
e Kasowanie wartosci Dopetnienie
| &
S
@ Powr6t do maski roboczej
BEFULLUNG
- Tankmeter - | |
[Fufiillung : 0t
P
= il

s

Rys. 4-27: Maska napelniania TANKMETER

Jezeli opryskiwacz wyposazony jest w tankometr, to maska napeiniania wyglada jak na Rys.
4-27. Znaczenie parametréw opisane jest w Tab. 4-11.
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Tab. 4-11: Parametry funkcji TANKMETER

Parametr

Opis

Dopetnianie

Tutaj wyswietlane sa litry z pomiaru funkcji TANKMETER. Dodawane
one sa do akt. zawarto$ci zbiornika. Za pomoca przycisku ekranowego

A . .
ustawiony jest on na ,,0”.

zbiornika

Nowa zawarto$¢

To jest pole wprowadzania danych. Jezeli zostanie wpisana tutaj nowa
wartos$¢ dla zawarto$ci zbiornika, to warto$¢ aktualnej zawartos$ci
zbiornika zostanie zmieniona na t¢ wartosc.

Akt. zawartosé
zbiornika

Aktualna zawarto$¢ zbiornika

4.6.3

TANK-Control

TANK-Control to system pomiaru stale mierzacy iwyswietlajacy aktualng zawarto$¢
zbiornika. Dzigki temu systemowi mozliwe jest automatyczne odtaczanie napetniania, jezeli
opryskiwacz wyposazony jest w zawor kulkowy do wylaczania napetniania albo w pompg
napetniajaca mozliwa do odlaczenia.

Tab. 4-12: Przyciski ekranowe TANK-Control

Przycisk Opis
ekranowy
ﬁiﬁg Przelaczanie aktualnej granicy napetniania. Aktualny stanh wyswietlany
2=k
jest w dolnym obszarze ekranu przy pomocy symboli ofa il ¢
MAX Napetnianie ustawi¢ na maksymalna warto$¢ (warto$¢ wielkosci
zbiornika, zob. Rys. 4-3 strona 12).

(l

Wiaczy¢/wytaczy¢ pompg napetniajaca (funkcja dostepna jedynie
wtedy, gdy opryskiwacz wyposazony jest w pompg napetniajaca).

Powro6t do maski roboczej

r@

EEFULLUNG
- TAMK-Control

Tankinhalt akt.
Eefiallgrenze
Eefiallgrenze 2

230t

1 50000
01

[Max]
a S

Rys. 4-28: Maska napehiania Tank-Control

Funkcja automatycznego napetniania moze by¢ uzywana na 2 rézne sposoby. Rozroznia si¢
przy tym mig¢dzy napetnianiem przy uzyciu jednej i dwoch warto$ci granicznych.
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4.6.3.1

4.6.3.2

Napelnianie przy uzyciu jednej granicy napelniania:

Napelianie przy uzyciu jednej warto$ci granicy napelnienia odbywa si¢ w sposob
nastepujacy:

W masce Napetnianie wprowadzi¢ zadang warto$¢ granicy napeinienia 1. Warto$¢ granicy
napetnienia 2 musi by¢ w tym przypadku ustawiona na ,,0, bo w przeciwnym wypadku
nastapi przejscie na napeknianie przy uzyciu dwoch granic napetienia. Nastgpnie otworzy¢
zawOr kulkowy przy pomocy przycisku napehniania, znajdujacego si¢ w poblizu $luzy

napetniania. Wys$wietlony zostanie symbol . Napelnianie jest teraz wilaczone. Po
osiagnigciu podanego poziomu napelnienia, zawor kulkowy automatycznie si¢ zamknie..
Proces napehniania jest wtedy zakonczony.

MAX]
Jezeli zbiornik ma by¢ w pelni napeliony, wtedy przy pomocy przycisku mozna

ustawi¢ maksymalny poziom napetnienia jako granice napeinienia. Nalezy przy tym zwazad
na to, iz pole wprowadzania warto$ci granicy napelnienia 1 jest aktywne. w przeciwnym
wypadku zmieniona zostataby warto$¢ granicy napelnienia 2, a tym samym dokonatoby si¢

automatyczne przejscie na napetnianie przy uzyciu dwoch granic napetnienia (zob. rozdz.
4.6.3.2).

Proces napelniania mozna potem znowu rozpocza¢ przez nacisnigcie przycisku napeiniania.
Po osiagnigciu granicy napetnienia nastgpujace automatyczne odtaczenie.

Przerwanie napelniania przy pomocy przycisku napetniania jest mozliwe w kazdym czasie.

Napelnianie przy uzyciu dwoch granic napelnienia:

Aby aktywowac 2-stopniowe napetnianie potrzeba jedynie poda¢ warto$ci obydwu granic
napetnienia, przy czym druga warto$¢ musi by¢ wigksza niz pierwsza:

BEFOLLUNG

fankinhalt akt. : 345
Befil lgrenze 1: 588
Befil lgrenze 2: 5088,

:H*%

Rys. 4-29 Napekianie przy uzyciu dwéch granic napelnienia

Poniewaz podano 2 logiczne warto$ci graniczne, aktywowany zostanie tryb napetniania 2-
stopniowego. Informacja na temat tego, ktéra z granic napelnienia bgdzie kontrolowana,
L] L]

2+

wyéwietlona zostanie za pomoca odpowiedniego logo: 1 J"E albo

W tym trybie napetniania najpierw mozna napeinia¢ automatycznie az do granicy napeinienia
1. Po osiagnigciu granicy napetnienia 1 iautomatycznym odiaczeniu procesu napehniania,
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aktywowana jest granica napelnienia 2 jako nast¢gpna warto$¢ graniczna. Drugi proces
napelniania mozna teraz réwnie prosto aktywowac za pomoca zewngtrznego przeltacznika
napetniania 1 wylaczony zostanie on automatycznie po osiagnigciu drugiej granicy
napetnienia. Po osiagnigciu drugiej granicy aktywowana zostanie ponownie pierwsza warto$¢
graniczna jako nastgpna granica napetnienia i pojawi si¢ odpowiedniego logo.
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Objet

5000

500

Ponizszy schemat obrazuje zachowanie sig¢ funkcji napetniania:

Przetacznik Przetacznik Przetacznik Przetacznik
zewngtrzny zewngtrzny zewngtrzny rewngtrzny
Przetacznik zewrgtrzny:
Odtaczanie przez kierowce
Stop Stop Stop Stop
automatyczny automatyczny automatyczny automatyczny

Tak jak zaznaczono w schemacie, proces napelniania mozna przerwaé przy uzyciu
przetacznika zewngtrznego, nie zmieniajac przy tym kolejnosci dwustopniowego napetniania.
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napefniania:
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umozliwia uzytkownikowi jeszcze jeden wariant procesu

- pierwsza, atym samym dolna granica, moze zosta¢ uniewazniona bez koniecznosci
wpisywania wartosci granicznych na nowo. w tutejszym przypadku mozna by napetnic
bezposrednio do 5000 litréw przy uzyciu przycisku ekranowego ito bez inicjowania
zatrzymania procesu napetniania przy 500 litrach.

- w kazdym czasie mozna dola¢ wody.

Objet
A
5000 -~
500 -
0
Przetacznik Przetacznik Przetacznik Przetacznik Stop auto- Przetacznik
zewngetrzny zewngtrzny zewngtrzny zewnetrzny matyczny zewnetrzny
Aktywowany jest Aktywowany jest
rzycisk ekranowy rzycisk ekranowy
Stop auto- Stop auto- - Potem pojasi - Potem pojasi Stop auto-
matyczny matyczny 2 72> matyczny
si¢ logo 3 si¢ logo X
poniewaz aktywna jest poniewaz aktywna jest
druga warto$¢ graniczna. druga warto$¢ graniczna.

4.6.3.3 Pompa napelniajaca

Jezeli maszyna jest wyposazona w pompg napetniajaca, to w masce TANK-Control stoi do

dyspozycji przycisk ekranowy

napetniajaca. Jezeli pompa napetniajaca jest wiaczona, to wyswietlony zostanie symbol

Przy jego uzyciu mozna wilaczy¢ 1 wylaczy¢ pompe

w masce roboczej 1. Przy uzywaniu automatycznego napetniania, po osiagnigciu aktywnej
granicy napelniania pompa napeiniajaca zostanie wytaczona.
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4.7  Wyniki
Ta maska pokazuje wszystkie liczniki. Istnieja dwa rodzaje licznikow, liczniki dzienne
iliczniki ogolne. Liczniki dzienne uzytkownik moze w kazdym czasie wyzerowac.
Licznikéw ogolnych nie da si¢ wyzerowac.
Tab. 4-13: Przyciski ekranowe maski wynikéw
Przycisk Opis
ekranowy
@E D Zerowanie ilosci
H . . .
@I Zerowanie powierzchni
@ I Zerowanie odcinka
@E @ Zerowanie czasu pracy
@ Powrot do maski roboczej
@ Zerowanie wszystkich licznikow
LON N
ERGEBNISSE -
2
CE ¢E
Menge 33781 .
Flache 18 .53ha
Streckes 9 59kn @H
hrbeitzzeit 3. 8h
sezant-Henge 33781
Gesant-Flache 18ns | CE
Cezant-Strecke: Ak
Cezant-Arbeit 3h
Betriebs=td. 38h E
Rys. 4-30: Maska wynikéw
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4.8 Maski dodatkowe

W zaleznosci od zakresu wyposazenia opryskiwacza polowego potrzebne sa dalsze maski,
stawiajace do dyspozycji poprzez przyciski ekranowe wszystkie funkcje. Przy tym, w danej
masce wyswietlane sa tylko te przyciski ekranowe, ktorych funkcje obstugiwane sa przez
opryskiwacz. Czg§¢ masek wysSwietlona jest tylko wtedy, gdy w trzeciej masce danych
maszyn ,,Typ dzojstika® wybrana zostanie funkcja ,,bez dzojstika“ (zob. Rys. 4-4 strona 12).
w ten sposob mozliwy jest tryb awaryjny bez uchwytu wielofunkcyjnego.

Tab. 4-14: Przyciski ekranowe maski dodatkowej 1

Przycisk Opis
ekranowy

Wiaczanie / wyltaczanie znacznika piany po lewej

Wilaczanie / wylaczanie znacznika piany po prawej

Przywotanie maski Dysze wielokrotne
Funkcja dysz wielokrotnych opisana jest obszernie w rozdz. 10 strona
57.

Wylaczanie znacznika piany

Przetaczanie DISTANCE-Control migdzy trybem r¢gcznym
1 automatycznym

Redukcja predkosci obrotowej dmuchawy

Zwigkszenie predkosci obrotowej dmuchawy

Podniesienie ci$nienia powietrza Airtec

Zmniejszenie ci$nienia powietrza Airtec

Przetaczenie trybu r¢cznego/automatycznego Airtec

—
L]

Powigkszenie kata powietrza

1

"9 0020
=1

Zmniejszenie kata powietrza

—p
Maska dyszy wielofunkcyjnych
il
== Zwigkszenie wydajnosci mieszalnika
e
I — — Zmniejszenie wydajno$ci mieszalnika

Nastgpna maska

il
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Przycisk Opis
ekranowy

Przejscie do maski roboczej 2

Przejscie do maski roboczej 1

Tab. 4-15: Maska dodatkowa 2

Przycisk Opis
ekranowy
Ii]-_l_'ld__ Wi/ Wyt gtéwnego przetacznika sekcji roboczych

Al DFF

w —) Tryb ,,normalny*: Wlaczenie sekcji po prawe;j

Al
— w Tryb ,,normalny*: Wylaczenie sekcji po prawej
du w Tryb ,,normalny*: Wlaczenie sekcji po lewe;j

Al
w — Tryb ,,normalny*“: Wylaczenie sekcji po lewej
w ,» 1 1yb lokalny”: Kursor na lewo
h
w ,»11yb lokalny”: Kursor na prawo

q
w /w ,»11yb lokalny”: Wiaczanie/wylaczanie sekcji pod kursorem
Al

Powigkszanie ilosci rozpryskiwanego ptynu w krokach po 10%
+ il (automatycznie) albo zwigkszenie cis$nienia rozpryskiwania (r¢cznie)
Zmniejszanie ilo$ci rozpryskiwanego ptynu w krokach po 10%
- Al (automatycznie) albo redukcja ci$nienia przy rozpryskiwaniu (r¢cznie)
100 Zerowanie procentowej zmiany rozpryskiwanej ilosci ptynu

il %

Nastepna maska

Przej$cie do maski roboczej 1

@% Przej$cie do maski roboczej 2

Strona - 36 - Copyright Miiller-Elektronik GmbH & Co. KG, Instrukcja obstugi komputera roboczego opryskiwacza polowego ISOBUS (09/04)



MULLER
lektronik)

Tab. 4-16: Przyciski ekranowe maski dodatkowej 3

Przycisk Opis
ekranowy

.8,

Przetaczanie TRAIL-Control migdzy trybem rgcznym i automatycznym

Maszyna TRAIL-Control w lewo

Maszyna TRAIL-Control w prawo

Podniesienie belek po lewej

Podniesienie belek po prawe;j

Wilaczanie potautomatycznego wyré6wnywania nachylenia stoku

10| |2 D

Przetaczanie DISTANCE-Control migdzy trybem rgcznym
@] ALTD 1 automatycznym
Podnoszenie belki

Opuszczanie belki

Nastgpna maska

Przejscie do maski roboczej 2

PR

Przejscie do maski roboczej 1
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Tab. 4-17: Przyciski ekranowe maski dodatkowej 4

Przycisk Opis
ekranowy

Wt/ Wyt dyszy katowej po lewej

Wi/ Wyt dyszy katowej po prawej

Wt/ Wyt dyszy dalekiego zasiggu po lewe;j

Wt/ Wyt dyszy dalekiego zasiggu po prawej

Zginanie stelazu po prawej

Zginanie stelazu po lewej

Rozginanie stelazu po prawe;j

Rozginanie stelazu po lewej

Rozginanie

Zginanie

Zmniejszenie nacisku piany

Zwigkszenie nacisku piany

Nastgpna maska

Przejscie do maski roboczej 2

Przejscie do maski roboczej 1
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5 Funkcje
5.1 Odbicie zbocza

Funkcja ,,Odbicie zbocza* wspomaga kierowca przy pracach na stoku. Przy pracy na zboczu,
za pomoca prostego nacis$nigcia przycisku  mozna przestawi¢ stelaz do polozenia
srodkowego albo przesunaé¢ w prawo lub w lewo o okreslony kat odchylenia. Gdy funkcja ta
jest aktywowana, aktualne ustawienie wyswietlone jest w masce roboczej ponad stelazem.

Tab. 5-1: Przyciski ekranowe odbicia zbocza

Przycisk Opis
ekranowy

' Kalibracja potozenia srodkowego
= r.mam

Kalibracja prawego ogranicznika krancowego

Kalibracja lewego ogranicznika krancowego

Podnoszenie prawej strony

Podnoszenie lewej strony

Powrd6t do maski roboczej

Lok,

EaAaLIBRIERUNG
— Hangpoti -

AT

Fitte. Gestange fahren

1. in Hittel=stellung

cund dricken: eSS
2. in rechten Endanschlag

cund driicken: =Sy

3. in linken Endanschlag

cund driicken: L3
Rys. 5-1: Kalibracja odbicia zbocza

VAL

U

Tab. 5-2: Symbole odbicia zbocza

Symbol Znaczenie
e Odbicie zbocza aktywowane
Dokonuje sig przestawienie
Przestawienie zakonczone
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5.2

Kalibrowanie:
1. Ustawi¢ opryskiwacz na rownej powierzchni.

2. Stelaz ustawi¢ poziomo, a potem uruchomi¢ przycisk .
3. Opusci¢ stelaz maksymalnie na prawo, a potem uruchomié przycisk .
4. Opusci¢ stelaz maksymalnie na lewo, a potem uruchomié przycisk .

Obsluga:
Na zboczu wustawi¢ zadany kat nachylenia przy wuzyciu przyciskow uchwytu

wielofunkcyjnego. Jezeli teraz naci$nigty zostanie przycisk w uchwycie

wielofunkcyjnym, to stelaz ustawi si¢ poziomo. Symbol wskazuje kierunek poruszania
si¢ stelaza ize przestawienie wilasnie ma miejsce. Gdy zostanie osiagnigte potozenie

srodkowe, symbol zniknie. Naci$nigcie dalszego przycisku powoduje opuszczenie
drugiej strony stelazu. Ponownie pojawia si¢ symbol . Jezeli osiagnigto zadane potozenie,

symbol zamienia si¢ na . Nastepne nacis$nigcie przycisku powoduje znowu przej$cie do
potozenia poziomego. Funkcja jest wylaczana, gdy jedna z funkcji uruchamiana jest w celu
zmiany nachylenia.

Oznakowanie piany

Wariant 1:
Jezeli opryskiwacz wyposazony jest w funkcje oznakowania piany, to wymagane
do tego przyciski ekranowe znajduja si¢ w masce dodatkowe;j 1.

Tab. 5-3: Przyciski ekranowe oznakowania piany

Przycisk Opis
ekranowy

Wiaczanie / wylaczanie znacznika piany po lewe;j

ﬁ Wiaczanie / wyltaczanie znacznika piany po prawej
|

Aktywny znacznik piany wy$wietlany jest na danej stronie obok stelaza ( m'-

Wiaczy¢ mozna dwa warianty oznakowania piany.

W tej wersji istnieja tylko przyciski . Za pomoca danego przycisku mozna wilaczy¢
1 wylaczy¢ skojarzony z nim znacznik piany.
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Wariant 2:

Tab. 5-4: Przyciski ekranowe oznakowania piany
Przycisk Opis
ekranowy

Przej$cie do lewego znacznika piany

Przejscie do prawego znacznika piany

Wylaczanie znacznika piany

Aktywny znacznik piany wyswietlany jest na danej stronie obok stelaza ( EJ)

Pojawiaja si¢ przyciski oraz . Jezeli oznakowanie piany jest wylaczone, to

wlaczenie danego znacznika piany dokonywane jest przez nacis$nigcie skojarzonego z nim

przycisku lub . Za pomoca przycisku dla drugiej strony nast¢puje przetaczenie na
druga strong itd. Dokonuje si¢ zatem kazdorazowo tylko jedna zmiana mi¢dzy lewa i prawa

strona. Za pomoca przycisku wylacza si¢ oznakowanie piany.

5.3  Reczna regulacja cisSnienia

Przelaczanie migdzy automatycznym a recznym trybem opryskiwania ma miejsce za pomoca
przycisku . Jezeli aktywny jest tryb reczny, obok biezacej ilosci rozpryskiwanego ptynu
wyswietlany jest symbol @ Cisnienie spryskiwania mozna teraz regulowaé¢ za pomoca

-g o] - . .
przyciskow i w terminalu albo przyciskéw E\u i +E\u w uchwycie
wielofunkcyjnym (zob. rowniez rozdz. 4.4.1.1 strona 22).
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6 Funkcje specjalne
6.1  Maski
Tab. 6-1: Przyciski ekranowe specyficzne dla producenta
Przycisk Opis
ekranowy
A Bezposrednie zasilanie MSR Srodek 1
Bezposrednie zasilanie MSR Srodek 2
Oswietlenie
Czyszczenie wngtrza zbiornika
== Zbiornik czystej wody
& ﬂ Odtaczanie dwucylindrowe
é Ptlukanie przewoddw opasujacych dysze
?T Podnoszenie leja do napetniania
?l Opuszczanie leja do napetniania
I 'i' Plukanie filtra
|
? Plukanie uktadu sprezonego powietrza
Al
= Mieszanie Wt. / Wyl.
Przetaczanie ci$nienia opon
m Nastepna maska
@% Przejscie do maski roboczej 2
Przejscie do maski roboczej 1
Zewngtrzna funkcja resorowania Podnoszenie
Funkcj¢ mozna obstuzy¢ jedynie wtedy, gdy automatyka jest
wylaczona. w czasie naciskania przycisku, w dolnym obszarze maski
roboczej wyswietlany jest symbol
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Przycisk Opis
ekranowy

Zewngtrzna funkcja resorowania Opuszczanie
Funkcje mozna obstuzy¢ jedynie w czasie aktywnosci trybu
automatycznego w czasie naciskania przycisku, w dolnym obszarze

maski roboczej wyswietlany jest symbol

Zewngtrzna funkcja resorowania

Przetaczenie migdzy trybem r¢cznym a automatycznym w czasie

aktywno$ci trybu automatycznego w dolnym obszarze maski robocze;j
AlTo

wyswietlany jest symbol I
zadnego symbolu.

w trybie r¢gcznym nie wyswietla si¢

6.2  Funkcje

6.2.1 Plukanie przewodow opasujacych dysze

Jezeli opryskiwacz Wif osazony jest w funkcj¢ plukania przewoddéw opasujacych dysze, to

przycisk ekranowy znajduje si¢ w specyficznej dla producenta masce.

Nacisnigcie przycisku powoduje wlaczenie funkcji ptukania przewodéw opasujacych
dysze. Jezeli funkcja ta jest aktywna, to skojarzony z nia symbol wyswietlany jest w obszarze
specyficznym dla danego producenta w masce roboczej. Przy wlaczeniu glownego

OH
przetacznika sekcji roboczych () funkcja jest odlaczana, asymbol znika. Jezeli
przetacznik gldwny zostanie wylaczony, funkcja plukania przewoddéw opasujacych dysze

ponownie si¢ wiacza. Ponowne nacis$nigcie przycisku zasadniczo powoduje wytaczenie
funkcji. Przy wlaczonym zasilaniu bezposrednim, funkcja ptukania przewodow opasujacych
dysze nie moze by¢ wlaczona.
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7 DISTANCE Control
Funkcja DISTANCE Control pozwala na automatyczne zachowanie podanego odstgpu
stelaza od podtoza. Dwa czujniki ultradzwigkowe zamontowane blisko krancéw stelaza caly
czas mierza biezaca odleglo$¢ od podtoza wzgl. wierzchotkoéw roslin. Inne czujniki informuja
o ustawieniu 1nachyleniu ramy stelaza. Na podstawie tych wartosci komputer roboczy
kalkuluje obecna sytuacje i konieczna reakcj¢ na zmiany wysokosci i nachylenia.
Aktualny tryb funkcji DISTANCE Control (rgczny / automatyczny) wyswietlany jest na
masce roboczej stelaza. wtrybie recznym na stelazu wida¢ symbol M w trybie
automatycznym on znika. Przetaczanie dokonywane jest za pomoca przycisku
w uchwycie wielofunkcyjnym albo w trybie awaryjnym za pomoca przycisku ekranowego
w masce dodatkowej 1.
Tab. 7-1: Przyciski ekranowe kalibracji funkcji DISTANCE Control
Przycisk Opis
ekranowy
' Ustawianie wysokos$ci roboczej, gdy DISTANCE Control znajduje sig
® w trybie rgcznym.
B ' Ustawianie wysokosci wykopu, gdy DISTANCE Control znajduje si¢
I * w trybie rgcznym.
1 Podnoszenie wysokosci roboczej wzgl. wykopu, gdy DISTANCE
T o Control znajduje si¢ w trybie automatycznym.
+ ' Zmniejszanie wysoko$ci roboczej wzgl. wykopu, gdy DISTANCE
T o Control znajduje si¢ w trybie automatycznym.
1 E Ustawianie typu regulatora
[ il e
1 Rozpoczecie pierwszego procesu kalibracji
e il B
R TR
ET-‘TI,] 2 Rozpoczecie drugiego procesu kalibracji
A
AUTO 3 Rozpoczecie trzeciego procesu kalibracji
I
@ Powrot do maski roboczej
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DISTANCE Control

Feglertyp tm&

Arbeitzshohe : Blcm
F=i Spritze aus c200em

Rys. 7-1: Maska DISTANCE Control

Zanim uzyta moze by¢ funkcja DISTANCE Control, nalezy przedtem poda¢ kilka danych.
Nastgpnie wymagana jest kalibracja.

7.1  Ustawianie wysokosci roboczej:
Wysoko$§¢ robocza ustawiana jest poprzez funkcj¢ DISTANCE Control, gdy glowny
OH
przetacznik sekcji roboczych jest wiaczony. w celu zaprogramowania tej wysokosci
nalezy dokona¢ nastgpujacych krokow:
1. DISTANCE Control ustawi¢ przy pomocy przycisku w uchwycie wielofunkcyjnym
na tryb reczny.
2. Stelaz ustawi¢ do zadanej wysokosci robocze;j.
3. Nacisna¢ przycisk %H w celu zapisania.
Wysoko$§¢ robocza jest teraz zapisana iustawiana jest automatycznie przez DISTANCE
Control, jezeli pracuje si¢ w trybie automatycznym i wlaczony jest gtdéwny przetacznik sekcji
roboczych |4 bFel.
Ustawianie wysoko$ci roboczej moze mie¢ miejsce roOwniez w czasie pracy. w tym celu musi
by¢ wlaczony gléwny przetacznik sekcji roboczych. wtym celu nalezy dokonad
nastepujacych ustawien:
1. Przywota¢ maske DISTANCE Control za pomoca przycisku ekranowego [ ¢/ w masce
roboczej.
N N
2. Zapomoca przyciskow ekranowych £ /1" e ustawi¢ zadang wysokos¢. Gotowe!
7.2  Ustawianie wysokosci wykopu:
Wysokos¢ wykopu ustawiana jest poprzez funkcj¢ DISTANCE Control, gdy gléwny
OH
przetacznik sekcji roboczych jest wylaczony. w celu zaprogramowania tej wysokosci
nalezy dokona¢ nastepujacych krokow:
1. DISTANCE Control ustawi¢ przy pomocy przycisku w uchwycie wielofunkcyjnym
na tryb reczny.
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7.3

7.4

2. Stelaz ustawi¢ do zadanej wysokosci wykopu.
==
3. Nacisna¢ przycisk | $ ! w celu zapisania.

Wysoko§¢ wykopu jest teraz zapisana iustawiana jest automatycznie przez DISTANCE
Control, jezeli pracuje si¢ w trybie automatycznym i wlaczony jest gtéwny przetacznik sekcji

it
roboczych |i &

Jezeli DISTANCE Control znajduje si¢ w trybie automatycznym (gtowny przetacznik sekcji
roboczych wylaczony), to wtedy mozna w nastgpujacy sposob ustawi¢ wysokos$¢ wykopu:

e

1. Przywota¢ mask¢ DISTANCE Control za pomoca przycisku ekranowego [" e/ W masce
roboczej.

L NN

2. Zapomoca przyciskow ekranowych [ e/i[ %

& -l

ustawi¢ zadana wysokos¢. Gotowe!
Wybor typu regulatora

DISTANCE Control dziata zasadniczo przy uzyciu kombinacji miedzy regulacja wysokosci

i nachylenia. Za pomoca przycisku ekranowego w masce DISTANCE Control mozna
zmieni¢ typ regulatora. Rozrdznia si¢ tutaj migdzy regulacja wysokosSci (m), regulacja
nachylenia (D]) i kombinacja z obydwu. Do specjalnych zastosowan mozna wybra¢ dany

tryb poprzez wielokrotne naciskanie przycisku .
Kalibrowanie

Do kazdego typu stelaza okresla si¢ jeden raz specyficzne dane. Zapisywane sa one
w komputerze roboczym jako dane state iuzytkownik nie jest w stanie ich zmienic.
Uzytkownik musi jednak przeprowadzi¢ optymalizacj¢ za pomoca kalibracji. Tutaj
uchwycone sa wszystkie parametry, ktére maja wplyw na produkcje i zmieniaja si¢ w trakcie

czasu eksploatacji maszyny.

Wazne:

1. Kalibracj¢ nalezy przeprowadzi¢ dla kazdego opryskiwacza przy pomocy funkcji

DISTANCE Control!

Powtorzenie powinno mie¢ miejsce przynajmniej raz w roku, na poczatku sezonu.

3. Opryskiwacz musi sta¢ poziomo na réwnej powierzchni, na ktorej brak jest
jakichkolwiek nieréwnosci. Pod czujnikami ultradZzwigkowymi nie moga sta¢ zadne
poglebienia. Powierzchnia podloza nie moze by¢ zbyt gladka (np. asfalt albo beton),
bo w przeciwnym wypadku sygnal ultradzwi¢kowy si¢ zagubi.

4. Wszystkie ruchome czeSci zawieszenia stelaza musza by¢ wolne od farby
i wystarczajaco nasmarowane.

5. W danych maszyny musi by¢ nastawiona wlasciwa szerokos¢ robocza.

i

Tylko wtedy, gdy wszystkie punkty beda doktadnie wypelnione, DISTANCE Control bgdzie
wlasciwie dziata¢ po pelnym przeprowadzeniu kalibracji. Do dlugotrwatego, witasciwego
funkcjonowania urzadzenia absolutnie konieczna jest regularna konserwacja ruchomych
czesci. Zmiany w sposobie poruszania si¢ zawieszenia stelaza moga pociagnaé za soba
znaczace odchylenia od normalnego dziatania. Niekoniecznie mozna je potem skorygowaé
przy uzyciu nowej kalibracji.
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Proces kalibracji podzielony jest na trzy kroki, ktore nalezy przeprowadzi¢ jeden po drugim.
Poszczegdlne kroki sa jasno oddzielone jeden od drugiego, powinny one jednak by¢
przeprowadzone jedne po drugim w jednym procesie. Maszyny nie mozna wtedy przesunac
na inne miejsce. Przy wystapieniu probleméw albo usterek w obstudze, kalibracja zostanie
automatycznie przerwana i przywrocone zostana poprzednie parametry. Rgczne przerwanie

procesu jest caty czas mozliwe przy uzyciu przycisku ekranowego .

W czasie kalibracji:
Funkcje uchwytu wielofunkcyjnego pozostaja aktywne; dopasowania stelazu do ustawien
domyslnych mozna dokona¢ przy uzyciu uchwytu wielofunkcyjnego.

Sposob postepowania:
1. Nacisna¢ przycisk ekranowy % Uruchamia si¢ proces kalibracji i wyswietlany jest
nastepujacy tekst:
Kalibracja pozioma
Belk¢ ustawi¢ poziomo na

wysokosci 2 m i nacisna¢:

2. Teraz ustawi¢ stelaz poziomo na wysokosci 2 m. Stelaz wtym potozeniu mozna
w dalszym ciagu nachyli¢ w dowolny sposob az do podloza. Jezeli tak nie jest, to nalezy
wybra¢ mniejsza warto$¢. w celu wsparcia procesu ustawiania w menu pojawia si¢ lewa
1 prawa wysoko$¢ stelaza. w zaleznosci od stanu ukazuje sig¢ nastgpujacy tekst:

Belka jest teraz poziomo
albo
Belka nie jest poziomo

3. Jezeli belka jest w pozycji poziomej, to ustawienie trzeba zapisa¢ przy uzyciu przycisku

. Od czasu do czasu wiatr moze spowodowac, iz stelaz poruszaé si¢ bedzie 2-3cm
w jedna 1 w druga strong, co spowoduje, ze napis ,,Belka jest teraz poziomo* nie bedzie

stale obecny na ekranie. w tym przypadku nalezy kilkakrotnie nacisna¢ przycisk , az
wprowadzona warto$¢ zostanie zaakceptowana.

, . . . . . 1 N
4. Po zakonczeniu pierwszego ustawiania, znika przycisk ekranowy oraz pojawia si¢

o=

5. Uruchomienie przycisku ekranowego rozpoczyna drugi krok kalibracji. Pojawia si¢

tekst:
Kalibracja r¢czna
Belke przechyli¢ do lewej
strony przez 5 sekund
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6.

10.

11.

12.

Jezeli kalibracja zostata w peini zakonczona, to DISTANCE Control jest juz gotowy do

dzialania i mozna go wlaczy¢ w trybie automatycznym przez naci$niecie przycisku [Mau

Teraz recznie nacisnaé belke po lewej stronie ku dotowi (A Uwaga! nie poprzez
zmiang ustawien na zboczu), az czujnik ultradzwigkowy znajdzie si¢ ok. 40 cm ponad
podtozem. Gdy tylko nachylenie bedzie wystarczajace, pojawi sig tekst:

Belke¢ ponownie ustawi¢ poziomo
i
Belka jest teraz poziomo
albo
Belka nie iest poziomo

Belke przytrzymac przez ok. 5 sekund w dopasowanym potozeniu, a potem puscic¢. Belka
musi teraz sama powroci¢ do poziomego potozenia. Jezeli ekran nie przejdzie do funkcji
,Belke ponownie ustawi¢ poziomo*®, to belke jeszcze raz docisna¢ ku dotowi, tym razem
dalej niz za pierwszym razem.

/\ Nie mozna jednak dotkna¢ podtoza.

Jezeli belka j est w pozycji poziomej, to krok mozna zamkna¢ nacisngwszy przycisk .

. 3
Przycisk |z5= znlka a pojawia si¢ przyc1sk
-
Trzeci krok uruchomi¢ naciskajac 5| Pojawia si¢ tekst:

Kalibracja automatyczna prosze czekac...

Teraz odbywa si¢ automatyczna procedura. Najpierw belka zostanie podniesiona po
lewej, a nastgpnie po prawej stronie, az wreszcie powrdci do poziomu. Belka nie moze
przy tym dotkna¢ podtoza. Jezeli na koncu nie mozna wlasciwie nastawi¢ potozenia
poziomego, nie oznacza to, iz kalibracja si¢ nie powiodta.

Nalezy obserwowac ruchy stelaza. Jezeli cokolwiek nie jest tak, jak powinno, to przez

nacisnigcie przycisku mozna przerwac proces. Wszystkie trzy kroki trzeba wtedy
przeprowadzi¢ jeszcze raz.
Jezeli réwniez ten krok zostal wilasciwie zakonczony, to pojawi si¢ tekst:

Kalibracja gotowa. Nacisna¢ OK.

Jezeli nowe maja zostac przejgte, to trzeba jeszcze raz nacisnaé przycisk . Za pomoca

przycisku mozna porzuci¢ nowe wartos$ci kalibracyjne.

w masce dodatkowej 1.

7.5  Funkcje bezpieczenstwa:
W okreslonych warunkach, zwiazanych z bezpieczenstwem, DISTANCE Control
przelqczany jet do trybu recznego.
Przekroczono maksymalng predkos¢ 15 km/h
Komunikaty o btedzie stojace w zwiazku z funkcja DISTANCE Control
Aktywacja innej funkcji, stojacej w zwiazku z funkcja DISTANCE Control (sktadanie
itp.).
Sygnat innych czujnikow, np. blokada, czujnik stupa wozka podnosnikowego itd.
Rozpoczecie kalibracji
Kroétkotrwala awaria czujnikow
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7.6 Polautomatyczne przestawienie wysokosci

Potautomatyczne przestawienie wysokosci to alternatywa do DISTANCE-Control.
Funkcja ogranicza si¢ tutaj do automatycznego podniesienia iopuszczenia stelaza na

0N
uwrocie, gdy wytaczony albo wlaczony jest gtowny przetacznik sekcji roboczych .

7.6.1 Ustawienie podstawowe

i
@AUTU

1. Ustawi¢ tryb reczny przy uzyciu przycisku w masce dodatkowej 2 albo w uchwycie

| | | - iz
wielofunkcyjnym. Na masce roboczej pokazuje sie symbol ==
2. W czasie jazdy po fanie (predkos¢ >0,5 km/h) 1 przy wlaczonym gltéwnym przetaczniku

sekcji roboczych M ustawi¢ stelaz na wlasciwa wysoko$¢ robocza.

@I]N
3. Na uwrocie wylaczy¢ 1 przytrzymac¢ glowny przetacznik sekcji roboczych . Stelaz
podnosi si¢ automatycznie do obecnie zaprogramowanej wysokosci wypychacza. Teraz
nastawi¢ zadana wysoko$¢ wykopu.
4. Teraz zapisa¢ w menu DISTANCE Control wysoko$§¢ wykopu przy uzyciu przycisku
Tl

AN Uwaga: Nie zapisuje si¢ zadnej absolutnej wysokosci wykopu, lecz tylko roéznice
w stosunku do wysokosci roboczej. Jezeli zatem wysokos$¢ robocza ulegnie zmianie, to
automatycznie zmienia si¢ tez wysokos¢ wykopu.

7.6.2 Dzialanie

Przed wjechaniem po raz pierwszy w lan, ustawi¢ stelaz na odpowiednia wysoko$¢ robocza.
Potautomatyczne przestawienie wysokosci powinno znajdowaé si¢ przy tym w trybie
recznym, co zasadniczo ma miejsce po wiaczeniu. Wiaczy¢ gtowny przetacznik sekcji

roboczych ldrr| i wjecha¢ w tan. Teraz aktywowac tryb automatyczny przy uzyciu przycisku

T+
@AUTO

w masce dodatkowej 2 albo w uchwycie wielofunkcyjnym. Symbol reki na stelazu
znajdujacym si¢ w masce roboczej znika. Tryb automatyczny jest aktywny.

AN Wazne! Jezeli tryb automatyczny aktywowany jest przed wlaczeniem glownego

przelacznik sekcji roboczych Ui, to stelaz zostanie przy wlaczeniu opuszczony o ustawiong
uprzednio réznicg wysokosci.

Jezeli przy wlaczonym ukladzie automatycznym na uwrocie wylaczony zostanie gloéwny

przetacznik sekcji roboczych lhdre|, to stelaz zostanie automatycznie podniesiony o ustawiong
roznice wysokosci. Jezeli zostanie on znowu wiaczony, to opuszczenie bedzie miato miejsce
do witasciwej wysokosci robocze;.

W czasie jazdy przez tan, stelaz moze by¢ dopasowany do zadanej wysokos$ci roboczej przy
aktywnym trybie automatycznym. w ten sposéb zmienia si¢ tez absolutna wysoko$¢ wykopu,
gdyz podniesienie dokonuje si¢ zawsze o t¢ sama roéznicg.

AN Uwaga: Jezeli na uwrocie przy wylaczonym przetaczniku glownym, wysoko$¢ stelaza
zostanie zmieniona rgcznie, to pdlautomatyczna zmiana wysokosci przechodzi o trybu
recznego.
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8 TRAIL Control

Funkcja TRAIL Control zapewnia automatyczne poruszanie si¢ opryskiwacza polowego
sladem ciagnika. Aktualny stan catego systemu obejmowany jest przez czujnik (zyroskop)
w traktorze 1czujnik (potencjometr) przy punkcie obrotu ukladu sterowniczego maszyny.
Komputer roboczy ustala konieczna reakcje uktadu hydraulicznego, aby opryskiwacz
poruszal si¢ $ladem traktora. Czujnik pochylenia (opcjonalny) udziela informacji nt.

nachylenia terenu. w ten sposdb mozna przeprowadzi¢ automatyczne przeciwsterowanie na
zboczu.

Obstuga funkcji TRAIL Control zintegrowana jest w komputerze roboczym.
Ponizszy rozdziat opisuje elementy obshugi, ich uzytkowanie i kalibracjg.
8.1  Uruchomienie

Zanim bedzie mozna uzywac funkcji TRAIL Control, nalezy czujnik (zyroskop Rys. 8-1)
zamocowac przy traktorze.

Rys. 8-1: Zyroskop

Rys. 8-2: Uchwyt zyroskopu Rys. 8-3: Zyroskop

z uchwytem

Rys. 8-2 pokazuje uchwyt zyroskopu. Musi on by¢ zamocowany pionowo i bezdrganiowo
na tylnej stronie traktora. Zyroskop nalezy wtedy umiesci¢ w uchwycie i przykreci¢ przy
pomocy $ruby skrzydetkowej (zob. Rys. 8-3)

AN Napis ,,TOP — OBEN* musi wskazywac¢ ku gorze.

Uwaga! Koniecznie nalezy zwréci¢ uwage na to, by zyroskop zostal
zamontowany pionowo i bezdrganiowo z tylu traktora. w przeciwnym
wypadku wlasciwe funkcjonowanie TRAIL Control jest niemozliwe.

Drugi uchwyt zamontowany jest na opryskiwaczu. Stuzy on do zamocowania zyroskopu, gdy
opryskiwacz odlaczany jest od ciagnika.
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Tab. 8-1: Przyciski ekranowe TRAIL Control

Przycisk Opis
ekranowy

ON Przycisk ekranowy na masce roboczej i przycisk na uchwycie
ﬂ‘ﬁﬁ wielofunkcyjnym do wiaczania/wylaczania TRAIL Control.

TRAIL-Control mozna uzy¢ dopiero wtedy, kiedy jest on wlaczony za

OH
pomoca przycisku na uchwycie wielofunkcyjnym. Kiedy funkcja
jest wlaczona, pokazana zostaje maska robocza przycisku ekranowego
dla trybu rgcznego/automatycznego.

(tryb pracy ,,reczny*), tak dlugo uktad kierowniczy porusza si¢

w potozeniu srodkowym. Przy przedwczesnym zwolnieniu przycisku
ekranowego, wylacza si¢ system hydrauliczny.

Tryb reczny/automatyczny: Niniejszy przycisk przelacza si¢ migdzy

(113

@ Ao trybem ,,rgcznym® i “automatycznym®.

-Pﬂi— Potozenie srodkowe: Jak dtugo wcisnigty jest ten przycisk ekranowy

Jazda uko$na wlaczanie/wylaczanie: Niniejszy przycisk przetacza sig
migdzy trybem ,,normalnym* i trybem ,,jazdy uko$nej*. Biezacy stan

CHo3

jest pokazywany na masce TRAIL Control za pomoca symbolu .
Opryskiwacz na prawo: Jak dlugo ten przycisk ekranowy pozostaje
wcisnigty, opryskiwacz przesuwa si¢ w prawo.

Opryskiwacz na lewo: Jak dtugo ten przycisk ekranowy pozostaje
wcisnigty, opryskiwacz przesuwa si¢ w lewo.

Powrdt do maski roboczej

(oppip &

Kalibracja potozenia §rodkowego: zob. rozdz. 8.1.2 strona 53

Kalibracja maksymalnej lewej pozycji: zob. rozdz. 8.1.2 strona 53

il
L R L

Kalibracja maksymalnej prawej pozycji: zob. rozdz. 8.1.2 strona 53

?fr

_.f’ Kalibracja hydrauliczna: zob. rozdz. 8.1.2 strona 53
—a
Przycisk uruchamiajacy: Za pomoca tego przycisku ekranowego sa
D K wyltaczane pojedyncze kroki kalibrowania TRAIL Control (zob. rozdz.

8.1.2 strona 53).

Tab. 8-2: Symbole TRAIL Control

Symbol Opis
ﬂ“’ TRAIL Control wlaczony w trybie ,,rgcznym*
ﬁ TRAIL Control wlaczony w trybie ,,automatycznym*
'? Tryb jazdy uko$nej w prawo
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Symbol Opis
E’ Tryb jazdy ukosnej w lewo
7% Stelaz ztozony. w przypadku pojawienia si¢ tego symbolu, nie mozna
wlaczy¢ TRAIL Control. Tryb jest mozliwy jedynie po roztozeniu
stelaza.

TRAIL Control zablokowany. Niniejszy symbol pojawia sig, kiedy
dyszel jest mechanicznie zablokowany. Nie mozna wiaczy¢ TRAIL-
Control.

Os$ zablokowana. Niniejszy symbol pojawia sig, kiedy o$ sterujaca jest
mechanicznie zablokowana. Nie mozna witaczy¢ TRAIL-Control.
Normalny uktad kierowniczy

Aktywowano tryb jazdy ukosnej

ek

17 [ %o B [ 1o [ 2!
L] -
- TRAIL Control TRAIL Control
o
j 9 ";l p, ? "",l
Reglertvp % D‘Dﬁ * Reglertyp % D—m
- 0 B
\i ? I{Dmp?nsatlun3281t: ?Dﬂm E+ °\:i"' l) Hvdraulik—Geschw.: 2. G&° z‘_
Abweichungstoleranz :[L. 5 * lbweichungstoleranz [LGF
SHEE=C T e B i (e Deichsel <———> Rad : G0cn
9
+
OK =) | ok )
Rys. 8-4: Maska kalibracyjna TRAIL-Control
s/w

Rys. 8-5: Maska Kkalibracyjna TRAIL-Control

prop.

8.1.1 Wprowadzanie specyficznych danych opryskiwania:

Zanim begdzie mozna przeprowadzi¢ poprawna kalibracj¢ systemu, nalezy jeszcze ustawié
kilka parametrow.

Czas kompensacji:

Warto$¢ ta pokazywana jest jedynie w przypadku maszyn, ktére sa wyposazone w zawory
hydrauliczne S/W (patrz Rys. 8-4). Normalna warto$¢ lezy w zakresie 700 ms — 1000 ms.
Czym wyzsza jest warto$¢, tym szybciej rozpoczeta jest jazda opryskiwacza po zakretach i
Z powrotem.

Predkosé systemu hydraulicznego:

Warto$¢ ta pokazywana jest na masce (patrz Rys. 8-5) jedynie wtedy, kiedy opryskiwacz jest
wyposazony w zawory proporcjonalne. Predkos¢ systemu hydraulicznego jest czynnikiem,
ktéry stanowi o predkosci sterowania opryskiwacza. Czym wyzsza jest wartos¢, tym szybciej
przeprowadzane sa zmiany. Warto$ci standardowe leza migdzy 1,5 %/° 13 %/°.

Tolerancja odchylenia:

Tolerancja odchylenia wplywa na zachowanie TRAIL-Control w zakresie potozenia
srodkowego. Czym mniejsza jest tolerancja, tym czulej reaguje system regulacji na mate
zmiany. Normalnie warto$¢ ta lezy migdzy 1° - 3°.
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Nalezy wprowadzi¢ tutaj odstgp migdzy tylna osia traktora
i punktem podwieszenia (patrz Rys. 8-6). zzasady lezy ona
migdzy 45 cm a 90 cm.

AN\ Jesli traktor jest zmieniony, nalezy dopasowa¢ parametry do cm L_
nowych warunkow.
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Rys. 8-6: Dlugosé traktora

8.1.2 Kalibrowanie:

1.

Polozenie srodkowe
Opryskiwacz ustawi¢ na ptaskim podlozu za pomoca przycisku na MFG Iub

przycisku ekranowego z tyhu traktora.

Wywota¢ kalibracje potozenia $rodkowego za pomoca przycisku ekranowego .
w dolnej cze$ci ekranu pokazuje si¢ tekst ,,Kalibracja potozenia s$rodkowego jest
gotowa““.

W ciagu 3 sekund uruchomi¢ przycisk ekranowy 0K | Dopiero teraz rozpoczyna si¢
kalibracja. Pojawia si¢ komunikat ,,Potozenie $rodkowe w toku“. Po kilku sekundach
komunikat ponownie znika. Przy czym kalibracja potozenia srodkowego jest zakonczona.

Ogranicznik krancowy
Opryskiwacz przesuna¢ maksymalnie w lewo za pomoca przycisku na MFG

lub przycisku ekranowego .

Uruchomié przycisk ekranowy , aby aktywowac kalibracj¢. Pojawia si¢ komunikat
,Maksymalne lewe potozenie gotowe".

W ciagu 3 sekund wcisnaé przycisk ekranowy OK' | w celu potwierdzenia. Pojawia si¢
komunikat ,,Maksymalne lewe polozenie w toku®. Kiedy komunikat znika nowa pozycja
zostaje zapisana.

Opryskiwacz przesuna¢ maksymalnie w prawo za pomoca przycisku na MFG

lub przycisku ekranowego .

Uruchomié¢ przycisk q&.‘?, aby aktywowac kalibracje. Pojawia si¢ komunikat

,Maksymalne prawe potozenie gotowe*.

W ciagu 3 sekund wcisna¢ przycisk OK | w celu potwierdzenia. Pojawia si¢ komunikat
,Maksymalne prawe potozenie w toku“. Kiedy komunikat znika nowa pozycja zostaje
zapisana.

Zawor proporcjonalny (A tylko w przypadku maszyn z zaworem proporcjonalnym)

Uwaga: Podczas tej kalibracji opryskiwacz porusza si¢ automatycznie.
Nikt nie powinien przebywa¢ w obszarze regulacji maszyny!

Aktywowa¢ kalibracj¢ za pomoca przycisku ekranowego @:‘) Pojawia si¢ komunikat
,,JKalibracja systemu hydraulicznego gotowa“.

W ciagu 3 sekund wcisnaé przycisk OK | w celu potwierdzenia. Pojawia si¢ komunikat
»Kalibracja systemu hydraulicznego w toku®“. Proces trwa ok. 30 sekund. Kiedy
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8.2
8.2.1

komunikat znika proces zostaje zakonczony. Proces moze by¢ przerwany przez zwykle

wcisnigcie @? )

Obsluga:

Tryb automatyczny / tryb r¢czny

Po wiaczeniu funkcji TRAIL Control aktywuje si¢ tryb ,,reczny*. Zostaje to zasygnalizowane
na masce roboczej symbolem . w tym trybie uktad kierowniczy reaguje na obstuge za

pomoca przyciskow E ! 1 . Jak dlugo jest wcisnigty jeden z nich, nastgpuje zmiana
w odpowiednim kierunku.

Jesli zostat uruchomiony przycisk l“_"m‘éo, nastepuje przelaczenie w tryb ,,automatyczny*. Na

masce roboczej pokazuje si¢ symbol . Teraz nastgpuje automatyczne kierowanie

=TT
opryskiwaczem. Przyciskom 1 .EL nie sg przypisane zadne funkcje w tym trybie.
Przelaczanie migdzy trybami ,rgeznym® 1 “automatycznym® jest mozliwe dzigki

wielokrotnemu wcisnigciu przycisku |[Erafte.

Wazne! Po przekroczeniu maksymalnej predkosci jazdy 15 km/h
automatycznie wylacza si¢ TRAIL-Control. Ponowne wlaczenie jest mozliwe
dopiero wtedy, kiedy wartos$¢ predkosci maksymalnej wréci do

prawidlowego zakresu.

8.2.2

8.2.3

8.2.4

Polozenie srodkowe

Ustawi¢ polozenie srodkowe uktadu kierowniczego za pomoca przycisku ekranowego .
Ten przycisk ekranowy dziata jedynie w trybie ,,rgcznym®.

Tryb jazdy ukosnej

Dodatkowo do trybu automatycznego mozna aktywowac za pomoca przycisku }Q_‘. tryb

jazdy ukos$nej. Na masce TRAIL-Control pokazuje si¢ symbol D\Dj‘ Teraz sa aktywowane
przyciski 1 . Dzigki temu opryskiwacz moze by¢ przestawiony na zboczu.
Jesli maszyna jest wyposazona dodatkowo w czujnik pochylenia, TRAIL-Control reguluje
automatycznie nachylenie zgodnie z pomiarem. Natgzenie mozna ustawi¢ za pomoca
przyciskow i podczas jazdy. Zaleznie od biezacego ustawienia uktadu
kierowniczego ,,jazdy ukosnej* na masce roboczej pokazuje si¢ symbol lub .

Tryb jazdy ukosnej zostaje wylaczony po kolejnym nacisnigciu na Q" Symbol D03 Jnika
na masce TRAIL-Control.

Blokada

pokazuje czy uktad kierowniczy jest mechanicznie zablokowany. Jesli symbol si¢ nie
pokazuje, to uktad kierowniczy nie jest zablokowany.
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9 Airtec

Airtec jest systemem sterowania wielko$cia skraplania opryskiwacza. Warunkiem tej funkcji
jest wyposazenie opryskiwacza w dysze Airtec firmy Cleanacres 1 kompresor do wsparcia
powietrza. Wybrana wczesniej wielko$¢ skraplania jest podtrzymywana stale dzigki regulacji
ci$nienia powietrza dysz Airtec w zaleznosci od aktualnej wartosci przeptywu. Teraz mozna
wybiera¢ maksymalnie spomigdzy dziewigciu roznych wielkos$ci skraplania.

Waine! Zeby system mogl pracowaé optymalnie na poczatku pola,

predkos¢ podczas wylaczania opryskiwacza na koncu pola powinna by¢
taka sama jak przy wlaczaniu na poczatku pola i powinna ona odpowiada¢
w miare¢ mozliwo$ci normalnej predkosci opryskiwacza.

Tab. 9-1: Symbole Airtec

Symbol Opis
'f_") 0 Wielko$¢ skraplania 0 znaczy, ze system Airtec jest wylaczony

41 |! Q || Wielkos¢ skraplania 1 - Wielkos¢ skraplania 9
@] Reczne tryby pracy

9. i ax W trybie Info pokazywane jest ciSnienie powietrza Airtec zamiast
wielkos$ci skraplania lub symbol 28]

Tab. 9-2: Przyciski ekranowe Airtec

Przycisk Opis
ekranowy
/* f’ Wywotanie maski Airtec
15 }* Przetaczenie trybu recznego/automatycznego
ﬁUTU
Wybér dysz w przod
n w Wybor dysz w tyt
o} Zwigkszenie wielkosci skraplania
)
— Zmniejszenie wielkosci skraplania
)
@ Powr6t do maski roboczej

9.1 Wprowadzenie numeru dyszy

Maska AIRTEC jest wywolywana za pomoca przycisku ekranowego - w masce danych

n Eﬂ n Ell
maszyny (patrz Rys. 9-1). Tutaj za pomocg przyciskow ekranowych L+ ustawia sig
numer uzywanej dyszy.
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9.2

9.3

9.4

9.5

Uwaga! Wybor blednego numeru dyszy powoduje bledna wielkos¢ skraplania.
Moze to doprowadzi¢ do przegrzania systemu hydraulicznego traktora.

r@ b,

AIRTEC
+ .
ﬁb n+ﬂEI1

_‘l‘s Tropfengrosse : ‘2 n—w

Dii=ennumnner ;28 DK

=)

Rys. 9-1: Maska Airtec

Zmiana wielkosci skraplania:

.

Maska AIRTEC jest wywotywana za pomoca przycisku ekranowego w masce danych

+
maszyny (patrz Rys. 9-1). Tutaj za pomoca przyciskow ekranowych & 1 & ustawia si¢
wielko$¢ skraplania. Aktualne ustawienie wskazuje ustawienie za pomoca symboli oraz

[s1]-[49]

Tryb automatyczny:

+ -
W trybie pracy automatycznej za pomoca przyciskow ekranowych & 1 L ustawia si¢
wielkos¢ skraplania. Aktualna maska Airtec 1 maska robocza wskazuja biezace ustawienie za
pomoca symboli - . Na masce roboczej 2 zamiast wielko$ci skraplania pokazywane
jest ci$nienie powietrza.

Tryb re¢czny:

+ -
W trybie r¢cznym weciskajac przyciski ekranowe » i & ustawia si¢ bezstopniowo
ciSnienie powietrza.

Ze wzgledow bezpieczenstwa nie mozna ustawi¢ mniejszego ci$nienia powietrza niz
minimalne lub wigkszego ci$nienia niz maksymalne. Warto$ci minimalnego i maksymalnego
ci$nienia powietrza sa specyficzne dla producenta i maja ustalong konfiguracje.

Wilaczanie/wylaczanie systemu Airtec

System Airtec mozna wylaczy¢ wprowadzajac wielko$¢ skraplania ,,0“. Pokazane jest to za
pomoca symbolu [&0].

wlaczone zadne dysze Airtec. w innym wypadku istnieje
niebezpieczenstwo, ze rozpryskiwana ciecz wniknie do systemu ciSnienia
powietrza i go uszkodzi.

j Uwaga! System powinien by¢ wylaczany jedynie wtedy, kiedy nie sa
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10  Dysze wielokrotne

W celu automatycznego przetaczenia dyszy stosuje si¢ zamiast standardowej belki dyszowej
belke na 2 lub 4 dysze. w zaleznosci od producenta okre$lona liczba dysz bedzie przetaczana
automatycznie zgodnie z aktualng wartoscia oczekiwana w taki sposob, aby otrzymacé
optymalny obraz spryskiwania. wtym celu mozna wlacza¢ dysze pojedynczo albo
w kombinacjach. Zaleta systemu jest zwigkszony obszar roboczy (l/ha). Przelaczenie
nastepuje w sposob reczny (Select) lub automatyczny (Vario).

Od wprowadzenia nowego oprogramowania wersja 5.1d (od maja 2004) wymagane jest
wprowadzanie klucza licencyjnego (patrz rozdz. 11 strona 69). Bez klucza mozna uzywac
jedynie trybu Select z 2 dyszami i trybu czyszczenia. Po prawidtowym wprowadzeniu klucza,

mozna korzysta¢ z trybow Select 1 Vario w pelnym zakresie do 4 dyszy.

Wywotanie maski dysz wielokrotnych i przyciskow ekranowych zmiany wielkosci skraplania
znajduje si¢ na masce dodatkowej 1 (patrz Rys. 10-1).

g;i; :'r@a,,. ;i;g
R ™ & 3

T kmih 3 Zbar

) %%% T

. =

Rys. 10-1 Maska dodatkowa 1

Tab. 10-1 Przyciski ekranowe dla dyszy wielokrotnych na masce dodatkowej 1

Przycisk Opis
ekranowy
Wywotanie maski dyszy wielokrotnych (patrz rozdz. 10.1 strona 58)
W7
o+ Zmiana wielko$ci skraplania (zob. rozdz. 10.4 strona 61)
‘% Zwigkszenie skraplania
— Zmiana wielko$ci skraplania (zob. rozdz. 10.4 strona 61)
‘% Zmniejszenie skraplania
Copyright Miiller-Elektronik GmbH & Co. KG, Instrukcja obstugi komputera roboczego opryskiwacza polowego ISOBUS (09/04)

Strona - 57 -



[ *M('H.I.E
lektroni'l:f"}

10.1 Maska dyszy wielokrotnych

Po naci$nigciu przycisku ekranowego L%/ | na masce dodatkowej 1 pokazuje si¢ maska dyszy
wielokrotnych (patrz Rys. 10-2).

g r@ b,

MEHRFACHDUSEM SRERags

1 agrange gron 2
TS50 01 130 015

SN

3 delh violet 4
L’fhi— 50 02 [EI!*IC[:] [50 025 El] ?
4L_._ . /min

Menge bei ©  7.0kwh
ﬁ’ four Yario Modus @@@@ E
REEE | min: 1.9bar max:. 6. Obar

4B lsha his F48 1lsha

Rys. 10-2 Maska dyszy wielokrotnych

Tab. 10-2: Przyciski ekranowe maski dyszy wielokrotnych

Przycisk Opis
ekranowy

Eﬂ Wywotanie maski aktywacji dyszy

& Na tej masce mozna wylaczy¢ z uzycia pojedyncze dysze w trybie

Vario patrz rozdz. 10.5.4.2 strona 65.

Dysza 1 rgczne wlaczanie / wyltaczanie (tryb Select patrz rozdz. 10.3
1 strona 60)

Dysza 2 r¢czne wiaczanie / wytaczanie (tryb Select patrz rozdz. 10.3

2 strona 60)

it Lo Przetaczenie w celu porownania mocy uZﬁ:h dysz.

— Po uruchomieniu przycisku ekranowego rg dolna cz¢$¢ maski danych

przetacza si¢ na przeglad wydajnosci (patrz rozdz. 10.5.5 strona 66). Po
kolejnym nacis$nigciu tych przyciskow ekranowych przechodzi si¢
ponownie do normalnego widoku.
ﬁ Wiaczanie/wylaczanie czyszczenia dysz

Pod wptywem nacis$nigcia tych przyciskéw ekranowych otwieraja si¢
wszystkie dysze. Na masce roboczej przed dyszami pokazuje si¢

symbol . Jesli czyszczenie jest zakonczone, mozna ponownie wlaczy¢

tryb automatyczny lub Select wciskajac przycisk ekranowy .

@ﬁlﬂ Przycisk ten jest pokazywany jedynie wtedy, gdy jest aktywny tryb
aﬁ?
N

Select. Jesli zostanie wcisnigty nastgpuje przetaczenie na tryb

Vario a przycisk ekranowy ponownie znika (patrz tryb Select rozdz.

10.3 strona 60)

E—r—— Dysza 3 reczne wlaczanie / wylaczanie (tryb Select patrz rozdz. 10.3
3 strona 60)
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Dysza 4 reczne wlaczanie / wylaczanie (tryb Select patrz rozdz. 10.3
4 strona 60)

w Wywotanie maski danych dyszy.
A /min

@ Powrot do maski roboczej

Tryb Vario

Uwaga!
W celu uzycia trybu Vario jest absolutnie konieczne, zeby wszystkie

parametry byly wprowadzone poprawnie, spojnie ze sobg i stosownie do
maszyny. Dokladne zalecenie ustawien znajdujg si¢ w rozdziale 10.5
strona 62.

W trybie Vario odbywa si¢ wybor prawidlowych kombinacji dysz wedlug biezacego
przeptywu przez dyszg. Jesli wigc zmienia si¢ predkos¢ lub wielko$¢ zuzycia, automatycznie
dochodzi do zmiany kombinacji.

112§,43 (245

T kmih A Zhbar

Rys. 10-3 Przedstawienie dyszy wielokrotnych na masce roboczej

Znak

W $rodku po lewej stronie maski roboczej pojawia si¢ aktualny stan
pokazuje, ze jest aktywny tryb Vario (automatyczny). Wilaczone dysze sa przedstawione
przez stozek opryskujacy pod kazda dysza.

Jesli tryb Vario nie jest aktywny, mozna go wilaczy¢ na masce dyszy wielofunkcyjnych za

s A
7

Ng

pomoca przycisku ekranowego
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10.3 Tryb Select

A\

Uwaga!

W celu uzycia trybu Select jest absolutnie konieczne, zeby wszystkie
parametry byly wprowadzone poprawnie, spojnie ze sobg i stosownie do
maszyny. Dokladne zalecenie ustawien znajdujg si¢ w rozdziale 10.5

strona 62.

W trybie Select zadana kombinacja dyszy jest ustawiana recznie. Pozostaje ona aktywna tak
dhugo, dopdki nie zostanie przestawiona r¢cznie lub w trybie Vario.

- o]
T12(00  [®e3] [FE] 5ok &
. T kmih 4 . 2nar MEHRFACHDUSEN | zoos
g 1 orange grin 2

150 01 [1] [Z] 150 015
SESRERE X
. gelh violet 4
ha_ |50 02 ﬁ_} [4] 150 025 EI] 3
Menge hei 8. OJkneh & /min
z ﬁ far Select Modus 1 @

BEooE | min: 1.0bar max: B.0Obar

Rys. 10-4 Maska robocza w trybie Select T31ha bis 179 Loha

Rys. 10-5 Maska dyszy wielofunkcyjnych w trybie
Select

Tryb Select mozna pozna¢ na masce roboczej po tym, ze pokazane sa jedynie wybrane dysze

bez symbolu . Na masce dyszy wielofunkcyjnych w przedstawieniu belki dyszowej brakuje

réwniez symbolu . Dostegpny jest przycisk ekranowy

ekranowych [1 2 3 1q

]
W

Za pomoca przyciskow

4 mozna wlaczy¢ i wylaczy¢ zadane dysze. Wiaczone dysze

rozpoznaje si¢ po stozku opryskujacym pod dyszami. Jesli wszystkie dysze sa wytaczone,
system przetacza si¢ w tryb Vario. Tryb Vario mozna rowniez aktywowacé przez wcisnigcie

przyciskow ekranowych

e
W

Jesli

wielofunkcyjnych znika przycisk ekranowy

o
1

tryb Vario jest aktywny,

na masce dyszy

Obszar roboczy biezacej kombinacji dyszy jest przedstawiony w dolnej czeéci maski dyszy
wielofunkcyjnych. Doktadny opis przedstawionych danych znajduje si¢ w rozdziale 10.5.2

strona 63.
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10.4 Reczna regulacja wielkosci skraplania

Sterowanie w trybie Vario przebiega dzigki preferowanemu zakresowi ci$nienia.
Oprogramowanie powoduje, ze system stale utrzymuje si¢ w waskim zakresie ci$nienia,
ktéry znajduje si¢ w Srodku zdefiniowanego dla dyszy zakresu ci$nienia. Mozliwos$¢
przesunigcia zakresu cis$nienia w zakres o wigkszym lub mniejszym ci$nieniu pozwala
osiagna¢ kontrolg okreslonej wielkosci skraplania. System jest Swiadomie sterowany, aby
uzyska¢ wigksze skraplanie przy nizszym zakresie ci$nienia imniejsze skraplanie przy
wigkszym zakresie ci$nienia.

W zalezno$ci od konfiguracji producenta opryskiwacza komputer roboczy pracuje bez
zmiany wielkos$ci skraplania lub z przestawem rgcznym. Liczba nastawnych wielkosci

skraplania lezy w zakresie 4 — 9. WartoS$cia standardowa jest 5 wielko$¢ skraplania.

Jesli jest aktywowana regulacja wielkosci skraplania, rzeczywista wielko$¢ skraplania jest
pokazywana na masce roboczej podobnie do funkcji Airtec (patrz Rys. 10-6).

I Y ¥ Y

3 BEkmih 3 Zbar

Rys. 10-6 Wskazanie wielkoSci skraplania

Uwaga:

Logo [‘ﬂ? przy wielkosci skraplania oznacza, ze przejeto r¢czne
sterowanie wielko$cia skraplania. Nie jest jeszcze mozliwa
automatyczna regulacja.

+ =
Na masce dodatkowej 1 pojawiaja si¢ dodatkowo 2 przyciski ekranowe L) 1 L aby

stopniowo przestawi¢ wielkos¢ skraplania w skonfigurowanej liczbie wielkosci skraplania.
Przestawianie dziata jedynie w trybie Vario.
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10.5

10.5.1

Parametry wpisu

Wszystkie parametry w zwiazku z funkcjonowaniem dyszy wielofunkcyjnych moga by¢
wprowadzane przez maske dyszy wielofunkcyjnych.

Wazne!

W trybie dyszy wielofunkcyjnych jest absolutnie konieczne, zeby wszystkie
parametry byly wprowadzone poprawnie, spéjnie ze sobg i stosownie do
maszyny (typ dyszy, dozwolony zakres ciSnienia dyszy, pozycja pojedynczej
dyszy na belke). Parametry sa konieczne do obliczania iwykonania
szczegolnie w trybie Vario. Jakiekolwiek bledne wpisy wartosci moga
prowadzi¢ do tego, ze kombinacji dysz bedzie bez sensu i Ze nie mozna bedzie
podtrzymad¢ ilosci oraz wynikow zastosowanych opryskiwan.

Wybor dyszy

Liczba sterowanych dyszy zalezy od zastosowanego systemu nosnego (zwykle tandemowy
lub poczwoérny system nosny). w przypadku nosnika tandemowego sa konfigurowane dysze
wielofunkcyjne 1 1dysze wielofunkcyjne 2. w przypadku nosnika poczwornego sa
konfigurowane dysze wielofunkcyjne 3 i dysze wielofunkcyjne 4.

Zaleznie od konfiguracji dysze wielofunkcyjne sa przedstawiane roznie odpowiednio do
maski uzytkownika.

Nos$nik tandemowy: Nos$nik poczworny:
MEHRFACHDUSERM MEHRFACHDUSEN

grin
52 015

grin
S0 015

fgelhb wiolet
150 02 3] @ |50 025

Menge bhei @ 7. 0kmh Menge hei @ 7. 0kwmh

Rys. 10-7 Maska uzytkownika nosnika Rys. 10-8 Maska uzytkownika no$nika poczwérnego
tandemowego

Niezaleznie od uchwytu dysz mozna wprowadzi¢ dla kazdej dyszy rzeczywiscie uzyty typ
dyszy. Umozliwia to lista wpiséw, na ktorej wybiera sig kolor biezacej dyszy. Dodatkowo na
masce roboczej wyswietlane jest oznaczenie odpowiedniej normy ISO dla kazdej dyszy.

Lista wyboru dyszy zawiera 14 standardowych typéw dyszy okreslonych w normie ISO
10625 1 4 specyficzne dla uzytkownika, wolno specyfikowane typy dyszy. Mozna wybraé typ
,brak dyszy”, aby kompletnie zdezaktywowaé dysz¢ w systemie nosnym.
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Tab. 10-3 Tabela dyszy
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Kolor dyszy Oznaczenie ISO | Moc w I/min
zgodnie z norma przy 3 barach
ISO 10625

Jasnofioletowy 0050 0,2
Jasnor6zowy 0075 0,3
Pomaranczowy 01 0,4
Zielony 015 0,6
7oty 02 0,8
Fioletowy 025 1,0
Niebieski 03 1,2
Bordowy 035 1,4
Czerwony 04 1,6
Brazowy 05 2,0
Szary 06 2,4
Bialy 08 3,2
Jasnoniebieski 10 4,0
Jasnozielony 15 6,0
Dysza A - Specyficzny
Dysza B - Specyficzny
Dysza C - Specyficzny
Dysza D - Specyficzny
Brak dyszy

10.5.2 Wprowadzenie warunkow roboczych

Maska dyszy wielofunkcyjnych prezentuje zawsze w dolnej czgsci maski biezace wartosci
obecnie ustawionych warunkow roboczych.

¥ 0 kmeh

B mmmm e T R R R RN R T T ST e

" «—— | Zakres wskazan dla dysz
i uczestniczacych

---------------------------------------------------------------

min: 1.59bar max: B Obar
96Ll-ha his 436 L ha

Rys. 10-9 Warunki robocze

Zakres ten obejmuje parametry specyficzne dla uzytkownika:
Predkos¢ robocza

Minimalna warto$¢ cisnienia

Maksymalna warto$¢ cisnienia

Zakres ci$nienia ustalany na podstawie warto$ci cisnienia powinien miesci¢ si¢ w ramach
specyfikacji wyznaczonych przez producenta dysz.

W  zaleznosci od trybu pracy mozna roznicowaé instalacje zakresu wskazan dla
uczestniczacych dysz.
W trybie Vario jest nastgpujacy zakres:
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Menge hei 7.0 kmh

far Vario Modus E@@

min: 1.5bar max: 6.Obar
461-ha  h15% 48 L-ha

Rys. 10-10 Warunki robocze trybu Vario

<«— Dysze uzyte w trybie Vario

Zakres wydajnos$ci jest ustalany za pomoca pojedynczych dysz i ich mozliwych kombinacji
(od najmniejszej pojedynczej dyszy do kombinacji wszystkich dysz). Ikony dysz 1 — 4
pokazuja, ktére dysze przypisane sa do trybu Vario. w przypadku no$nika tandemowego sa
dostgpne jedynie pierwsze dwie dysze. w przypadku no$nika 4-krotnego mozna
zarezerwowac jedna lub inng dysze¢ wylacznie dla trybu Select (patrz rozdz. 10.5.4.2 strona
65).

Tworzy to nastgpujace przedstawienia w trybie Select:

Menge her 7.0 kmh

far Select Mndus@ @

min: 1.5bar max:. B.Obar
1391-ha his 278 Llsha

Rys. 10-11 Warunki robocze trybu Select

Wydajnos$¢ jest tutaj ustalana za pomoca rgcznie wybieranych dyszy. w powyzszym
przyktadzie dysze 1 i3 beda aktywowane réwnocze$nie. Warto$ci wyjsciowe sa w ten
sposdb suma wartosci obydwu dysz.

Dalszy przypadek przedstawienia zakresu ekranu jest podany w rozdz.10.5.3 strona 64.

10.5.3 Warunki robocze w przypadku dyszy specyficznych dla uzytkownika

.. . Qo . .
Uruchomienie przycisku ekranowego pokazuje maske, ktora zawiera doktadne
informacje na temat specyficznych danych dyszy. z listy wyboru mozna wybra¢ i wskazac
kazdy z 18 typow dyszy.

MEHRFACHDUSEN
/ Wybrane dysze
Dise - orange |
fgenormt Dose) Typowe dane wydajnosci dyszy (mozna
| | zmienic jedynie warto$¢ ci$nienia ,
O0.40t-min ber 3 .00bar 1/min wynika z tabeli ISO)
Menge hei 7.0 kmh
Duesentyp arange Dane z zakresu roboczego tej
. dyszy
min: 1.9bar max: B.Dbar
461-ha  his 42 1-ha
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W powyzszym przyktadzie moc dyszy pokazana jest na poziomie 3 baréw. Warto$¢ cisnienia
moze by¢ kazdorazowo zmieniona. Zakres roboczy dyszy odnoszacy si¢ do wprowadzanej
predkosci roboczej i swobodnie definiowany zakres ci$nienia pokazane sa w dolnej czgsci
maski. Ten zakres odzwierciedla dane dyszy, ktére mozna znalez¢é w czgéci ogolnej
poswigconej tabelom dyszy i opryskiwaczy.

Wybraé¢ dysze nie-ISO (dysze od ado D), anastgpnie okresli¢ samemu typowy punkt
roboczy tej dyszy. Wprowadza si¢ tutaj obydwie wartosci dla ci$nienia i l/min. Definicja
punktu roboczego wystarczy do obliczenia ogdlnego zakresu roboczego zastrzezonej dyszy.
Obliczone dane sa doprowadzane do maski danych:

MEHRFACHDUSEN
Typowy punkt roboczy dyszy (nalezy
| __—| wprowadzi¢ wartosci dla ci$nienia
Dise : I Dise B F i I/min.)
fundefinierte Dise)
0.96Llsmin hei 4 . 00bar
Menoge heir 7.0 kmh
Duesentyp Diose B «—| Obliczone systemowo dane wydajnosci
min: 1.39bar max: B.0bar dyszy
2Bl-ha hisg 112 1-ha

10.5.4 Dezaktywacja dyszy

Istnieja dwie rézne dezaktywacje dyszy.

10.5.4.1 Globalna dezaktywacja

Uzytkownik moze zadecydowa¢ o tym, iz zainstalowana dysza nigdy nie bgdzie uzywana,
ani w trybie Vario, ani w trybie Select. w tym celu nalezy wybra¢ dla okreslonej dyszy z listy
dysz warto$¢ ,,Brak dyszy“. Wyjscie skonfigurowane dla tej dyszy bedzie wtedy
zdezaktywowane, a odpowiedni przycisk ekranowy zostanie usuni¢ty z maski przyciskow
ekranowych. Funkcji tej mozna np. uzywac, aby moc pracowaé z nie w pelni wyposazonym
nos$nikiem dysz. Zawsze musza jednak by¢ aktywne przynajmniej 2 dysze. w ten sposob
globalna dezaktywacja moze by¢ uzywana tylko przy no$niku poczwérnym.

10.5.4.2 Wykluczenie z trybu Vario

Istnieje mozliwo$¢ wykluczenia dysz z trybu Vario. Te wykluczone dysze mozna aktywowac

e

jedynie w trybie Select albo w trybie czyszczenia. Naci$nigcie przycisku ekranowego
powoduje wyswietlenie maski oprogramowania:
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Wykluczona dysza

Rys. 10-12 Wykluczenie z trybu Vario

Uzytkownik uruchamia przycisk ekranowy dyszy, ktéra ma bﬁ'wykluczona z trybu Vario.

Wykluczona dysza bedzie potem oznaczana przy pomocy logo

Wykluczenie mozna cofnaé przy uzyciu tej samej procedury. Proces wykluczania moze by¢
uzywany jedynie przy no$nikach poczwornych, poniewaz w trybie Vario potrzebne sa
zawsze przynajmniej 2 dysze. Jezeli mialaby zosta¢ wykluczona jedna z ostatnich dwoch
dostepnych dysz, to system reaguje wywotlaniem alarmu i odmawia realizacji wykluczenia.

| GEFAHRE |

I ALARM 1

MEHRFACHDUSERN

Yario Modus braucht
mindenstens 2 Dasen.

Rys. 10-13 Alarm przy wykluczaniu dysz wielofunkcyjnych

Typowy przypadek zastosowania wykluczenia Vario ma miejsce przy rozpylaniu ptynnego
nawozu. w tym przypadku jedna z dysz rozpryskujacych pltynny nawéz dziata wylacznie
w trybie Select.. Pozostale 3 dysze stoja do dyspozycji w normalnym trybie opryskiwania
w trybie Vario.

10.5.5 Porownanie wydajnosci

Aby uzyska¢ przeglad wydajnosci uzywanych dysz, nalezy nacisna¢ przycisk ekranowy .
w dolnym obszarze maski danych bedzie wtedy widoczne graficzne przedstawienie zakresow
wydajnosci poszczegdlnych dysz.
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Rys. 10-14 Por6wnanie wydajnosci

Wewnatrz grafiki kazda zdysz przedstawiona jest jako wypelniony prostokat (przy
no$nikach tandemowych bytyby przedstawione odpowiednio jedynie 2 prostokaty dla dyszy
1 12). Najnizsza wydajnos¢ najmniejszej dyszy i najwicksza wydajnos¢ najwigkszej dyszy
stanowig minimum i maksimum skali graficznej (odnoszacej si¢ do okre§lonego zakresu
ci$nienia).

Jezeli jedna dysza zostata zdezaktywowana, to dla danej dyszy nie bedzie nic wyswietlane.
Jezeli dana dysza zostata wykluczona z trybu Vario, to zakres wydajnosci tej dyszy bedzie

przedstawiony przy pomocy wypetnionego trojkata. Na ponizszym rysunku dysza 4 uzywana
jest w trybie Select:

4 l-ha 1891<ha

Rys. 10-15 Poréwnanie wydajnosci z dysza 4 w trybie Select

10.5.6 Warunek nakladania si¢

Podany zakres ci$nienia uzywany jest do okreslania naktadania si¢ kombinacji dysz.
Catkowite natozenie jest osiagane wtedy, gdy w podanym zakresie ci$nienia jest mozliwe
nieprzerwane dziatanie od najmniejszej do najwigkszej wydajnosci pracy. w takim przypadku
na przyktad kombinacja dysz miataby nast¢pujacy wyglad:

I'ha
1 1 1 1 1
L 1
I I I I
1 1 1 1
L 1
I I I
1 1 1
1
I I I I
1 1 1 1
L 1
I I I
1 1 1
L 1
I I I
I 1 1 1 ]
=
£ ! ! !
e : I T :
|E L - - 1
= I I
E L - - 1
=] I I
u L - - 1
I
1
1
I
1
L 1
I I
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Warunek naktadania si¢ jest stale na nowo kontrolowany, gdy tylko zmienia si¢ parametry
majace wplyw na nakladanie si¢: typ dyszy, wyltaczenie danej dyszy, parametr punktu
roboczego okreslonej dyszy, zakres cisnienia.

Gdy warunki naktadania sig nie sa juz spetniane, wydawany jest alarm.

| GEFAHRE |

L ALARM |

MEHRFACHDUSERM

Keine Oberlappung far
Yario Modus: Disen
wechseln oder grdsseren
Druckbereich hestimmen.

Aby moc lepiej zrozumie¢ powdd alarmu, nalezy spojrze¢ na grafike zakreséw dziatania dysz

1 uruchomi¢ przycisk .
Wazne!
Graficzne przedstawienie nie wystarcza do okreslenia stopnia
wypelniania warunkéw nakladania si¢ przy wszystkich
kombinacjach dysz. Jednoznaczna informacj¢ o ewentualnych
lukach przy spryskiwaniu moze poda¢ jedynie alarm.

Moze si¢ zdarzy¢, ze graficzne przedstawienie zakreséw dziatania dysz przedstawia luki,
a pomimo tego spetnione zostang warunki naktadania si¢ dzigki okreslonej kombinacji dysz.

Luka w zakresie dziatania dysz,
kompensowana jednak przez kombinacje
dwoch dysz (tutaj dyszy 11 dyszy 2)

431/ ha 2671/ ha

I odwrotnie, moze si¢ zdarzy¢, ze graficzne przedstawienie zakreséw dziatania nie wykazuje
zadnych luk, a kombinacja dysz na danym obszarze ma pomimo tego wyrwy. Ma to
szczegoOlnie miejsce przy nosnikach tandemowych.

421/ ha 1681 ha

W przypadku rysunku u géry warunek nakladania si¢ wydaje si¢ by¢ spetniony. Przy
doktadniejszej analizie okazuje si¢ jednak, ze istnieja problemy:

Strona - 68 -

Copyright Miiller-Elektronik GmbH & Co. KG, Instrukcja obstugi komputera roboczego opryskiwacza polowego ISOBUS (09/04)



11

11.1

MULLER
lektronik)

Dysza 1 dostarcza przy minimalnym ci$nieniu ok. 48 1/ha

Dysza 2 dostarcza przy minimalnym ci$nieniu ok. 65 I/ha

Jedynie mozliwa kombinacja dysz dostarcza przy minimalnym ci$nieniu ok. 110 1/ha,
a wartos$¢ ta jest wigksza niz maksimum dyszy 2.

Licencje

Uwaga:
A W biezacej wersji licencje na funkcje DISTANCE Control oraz

TRAIL Control nie sa3 wymagane. Funkcje odblokowywane sa
automatycznie przez oprogramowanie.

Zarzadzanie licencjami mozna przywota¢ wtedy, gdy skonfigurowana jest przynajmniej
jedna z ponizszych opcji:

e TRAIL Control w trybie automatycznym (automatyczne centrowanie nie jest tym
dotknigte)

e DISTANCE Control w trybie automatycznym (automatyczne centrowanie i odbicie
zbocza nie jest tym dotknigte)

e Airtec w trybie automatycznym

e Dysze wielofunkcyjne w trybie Select z wigcej niz 2 dyszami i dla trybu Vario

Jezeli nie aktywowano licencji dla jakiej$ skonfigurowanej opcji, to opcja ta bedzie dziataé
jedynie w ograniczonym zakresie:

TRAIL Control: tylko w trybie rgcznym

DISTANCE Control: tylko w trybie r¢gcznym

Airtec: tylko w trybie rgcznym

Dysze wielokrotne: tylko w trybie r¢cznym z 2 dyszami

Odblokowywanie oprogramowania z obowigzkiem uzyskania licencji

Zarzadzanie licencjami przywotuje si¢ za pomoca przycisku ekranowego w trzeciej
masce Dane maszyny.

o7 | Lok nih

’%_f’ Maschinendaten
= - Optionen Aktivierung -

-Teilbhreitenschaltunn
dﬂa{} Inormaler Betrieh.

-Befallungsmodus
TAMK-Control.

ﬂ‘) -Joystick-Typ : @
. ME-MFG .

-Armatur-Typ

Gleichdruck. ' @

Rys. 11-1 Maska danych maszyny 3 z przyciskiem ekranowym zarzadzania licencjami

Struktura maski danych wyglada tak, jak przedstawiono to na Rys. 11-2:
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()50h T
COCPTIONENM LIZENZ
1 Lista wyboru wszystkich
- AIRTEC - <« skonfigurowanych opcji
ME code - EGGBBOCAGT —
Passwort : g T Klucz urzadzenia
Rys. 11-2 Maska licencji z kluczem urzadzenia
Lok,
OPTIOMEMN LIZENZ
- MEHRFACHDUESEM -
N . -t Symbol waznej licencji
Passwort : 33594"‘4

Rys. 11-3 Maska z wazna licencja

Lista wyboru zawiera wszystkie opcje, ktore wymagaja licencji i sa obecnie skonfigurowane.
Uzytkownik wybiera tutaj zadana opcj¢. Potem uzytkownikowi wys$wietlony zostanie
w masce licencji aktualny stan wybranej opcji (zob. Rys. 11-2). Jezeli opcja nie zostala
jeszcze odblokowana, klucz urzadzenia zostanie (kod ME) zostanie wys$wietlony jako 10-
znakowy tancuch znakéw. Klucz ten nalezy przekaza¢ pracownikowi serwisu firmy Miiller-
Elektronik. Ustala on potem 5-znakowy kod odblokowujacy, ktory nalezy wpisa¢ w miejsce
hasta. Jezeli warto$¢ ta jest wlasciwa, to pojawi si¢ alarm, jak na Rys. 11-4.

Lo, 0] 4

| GEFAHR |

FroALARM 1

SPRITZE

Option Aktivierung!
Den Jabrechner
neu starten |

Rys. 11-4 Alarm aktywacyjny

Strona - 70 - Copyright Miiller-Elektronik GmbH & Co. KG, Instrukcja obstugi komputera roboczego opryskiwacza polowego ISOBUS (09/04)



MULLER
lektronik)

Opcje odblokowywane sa dopiero po zresetowaniu urzadzenia. Po ponownym uruchomieniu
maszyny maly haczyk za hastem sygnalizuje, ze wprowadzono witasciwe hasto. Klucz
urzadzenia nie jest juz wtedy wyswietlany.

11.2 Licencja tymczasowa

Aby uniknaé¢ oczekiwania spowodowanego procedura odblokowywania, mozna kazda
skonfigurowana opcj¢ odblokowa¢ tymczasowo. Chodzi tutaj o licencjg, ktéra moze by¢
aktywowana jednorazowo, na 50 godzin roboczych. Ta tymczasowa licencja moze tez by¢
uzywana do konfiguracji, przeprowadzenia testu albo konserwacji maszyny.

Licencj¢ tymczasowa mozna aktywowac,
e ¢ody brak jest odblokowanej licencji
e ¢ody do dyspozycji stoja jeszcze wolne godzin dla tej opcji.

. . . . (O50h ) .
Jezeli te warunki sa spelnione, to przy pomocy przycisku ekranowego w masce Licencja
mozna aktywowac albo dezaktywowaé tymczasowa licencje. Przy aktywnej tymczasowej

licencji wys$wietlony jest symbol 5%. oraz belka postepu. Belka pokazuje juz uzyty czas pracy
danej opcji. Na Rys. 11-5 dostepny jest wolny czas pracy opcji Airtec wynoszacy jeszcze ok.
20 godzin.

OPTIOMNEN LIZENZ

| - AIRTEC -

ME code . EEGEBOCAEGY

Fasswort : 0 @
I 0 50k

Rys. 11-5 Maska licencji z licencja na 50 h

Po uplywie 50 godzin licencji tymczasowej, jezeli w migdzyczasie nie nastapito przejscie na
licencje nieograniczona, to pojawi si¢ alarm permanentny iwezwanie do zresetowania
komputera roboczego. Po zresetowaniu funkcja wymagajaca licencji nie jest juz obecna.
Aktywacja jest wtedy mozliwa jedynie przez podanie permanentnej licencji.
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12
12.1

Rozszerzenia zewngtrzne

Uchwyt wielofunkcyjny

Uchwyt wielofunkcyjny moze by¢ podtaczony dodatkowo do terminalu i jest on koniecznie
potrzebny do obstugi opryskiwacza polowego. Laczy on przy opryskiwaczu polowym
najczesciej potrzebne funkcje, uzywane w czasie pracy. Dzigki temu mozna je obslugiwaé
W sposob prosty, szybki 1 bez kontaktu wzrokowego. [1o$¢ masek zredukowana jest dzigki
uzywaniu uchwytu wielofunkcyjnego, co pozwala na lepszy przeglad.

Stan diody
LED

d maja 2004 r. istnieje nowa wersja uchwytu
wielofunkcyjnego. Wyposazony on jest w diod¢
stanu LED, znajdujaca si¢ w géornym bloku
przyciskow. Pokazuja ona biezacy stan
przelacznika z tylu przy uchwycie
wielofunkcyjnym.

Ustawienie Kolor stanu diody
przelacznika |LED

g Czerwony

% Z6tty

Bl Zielony
i

1o
y

Rys. 12-1: Uchwyt wielofunkcyjny

Po tylnej stronie uchwytu znajduje si¢ przycisk, ktory moze by¢ przelaczany z potozenia
srodkowego ku gorze i ku dotowi. w ten sposob kazdy przycisk posiada 3 rdézne skojarzenia
funkcji.

Przy funkcjach obstugiwanych przy pomocy przycisku nalezy zwroci¢ uwage na nastepujace
elementy:

Najpierw wilacza sig 1 przytrzymuje klawisz.
Potem naciska si¢ odpowiedni przycisk.
Aby zakonczy¢ dang funkcje najpierw zwolni¢ przycisk, a potem klawisz.
Na Rys. 12-2 przedstawione jest skojarzenie przyciskow uchwytu wielofunkcyjnego.

w zakresie dostawy opryskiwacza znajduje si¢ naklejka z tym polozeniem przyciskow.
Nalezy ja koniecznie przyklei¢ na widocznym miejscu w kabinie traktora.
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Rys. 12-2: Polozenie przyciskow uchwytu wielofunkcyjnego

[MEmorLer,
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13
13.1

Zalacznik

Tab. 13-1: Dane techniczne

Dane techniczne (Komputer roboczy II)

Przylacza:

Potaczenie gwintowe do kabla przytaczeniowego
z wtykiem ISOBUS
2 x 42-biegunowy wtyk (Wtyk a & B, kontrawtyk blokowany

zuszczelkami  pojedynczych  przewodéow  do  podlaczania
przyrzaddw/czujnikow)

Zasilanie:

10 .. 16 V DC (wtacznie z bezpiecznikami do 80V)

Pobor pradu (na wejsciu) :

400mA (przy 14,4V bez mocy uzytkowej, bez zasilania zewnetrznych
czujnikow)

Prad spoczynkowy (na
wyjsciu) :

T0uA

Zakres temperatury:

-20 .. +70°C (pom. IEC68-2-14-Nb, IEC68-2-30 oraz IEC68-2-14Na)

Obudowa:

Obudowa odlewana z anodyzowanego aluminium,
lakierowane aluminiowe zaslepki z uszczelkami EPDM,
Sruby ze stali szlachetnej

Stopien zabezpieczenia:

IP66K (pyloszczelny z zabezpieczeniem przed strumieniem
wody pod podwyzszonym cisnieniem wedtug DIN40050 cz.
9: 1993)

Kontrole srodowiskowe:

Kontrola wibracyjna i uderzeniowa wedlug IEC68-2

Wymiary:

250 mm x 232 mm x 77 mm (D x S x W, bez wtyku)

Masa:

5,0 kg (przy 6,5 m kabla przytaczeniowego)

13.2 Dane maszyny

Tutaj nalezy zanotowa¢ dane maszyny ustawione przy opryskiwaczu.

Nazwa parametru

Ustawiona wartos¢

Szeroko$¢ robocza

Impulsy czujnika kota

Stala

Maks. ci$nienie

Min. ciSnienie

Min. predkos¢ robocza

Min. predko$¢ automatyczna

Maks. predko$¢ wiatru

Wielko$¢ zbiornika

Alarm poziomu zbiornika

Impulsy gltéwnego przeptywu

Impulsy napetniania

Impulsy powrotu

Wiaczanie sekcji roboczych

Tryb napelniania
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Typ dzojstika

Typ armatury
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13.3 Glosariusz

Tab. 13-2: Glosariusz

Pojecie

Znaczenie

Magistrala

Magistrala oznacza, ze rézne urzadzenia (terminal, komputer
roboczy itd.) sa ze soba potaczone zasadniczo przy uzyciu sieci siec.
Tutaj sa wysytane juz sa jedynie pakiety danych (wiadomosci),
ktoére moga odbiera¢ wszyscy uczestnicy. Kazda wiadomos¢ jest tak
oznakowana, zeby kazdy uczestnik bedacy w magistrali mogt
rozpoznac, czy jest ona dla niego. Tylko wtedy rowniez poswigca
on jej swoja uwage.

CAN-Bus

Sie¢ sktadajaca si¢ zasadniczo z dwoch kabli. CAN oznacza
»Controller Area Network® (szeregowa magistrala komunikacyjna)
1 powstala w firmie Bosch z my$la o zastosowaniu w urzadzeniach
przemystowych i w samochodach osobowych. Ta forma magistrali
danych jest dzigki swojej niktej awaryjnosci szczeg6lnie
odpowiednia do zastosowania w rolnictwie.

ISO 11783

Norma migdzynarodowa ustalajaca przytacza i wymiang danych dla
traktorow oraz zamontowanych i podwieszonych maszyn
rolniczych. Norma ta powstata w oparciu o europejska norme¢ LBS
(DIN 9684.2-5) i tworzy podstawg migdzynarodowego systemu

w technice rolniczej.

ISOBUS

ISOBUS to nazwa migdzynarodowego interfejsu migdzy traktorami
1 podtaczanymi urzadzeniami. ISOBUS sktada si¢ z ISO 1 BUS.
ISO, poniewaz nosnik, ztacza wtykowe i wymiana danych sa
zdefiniowane w normie ISO 11783. BUS, poniewaz no$nikiem jest
magistrala z danymi (CAN-Bus).

Traktor ISOBUS

Traktor jest oznaczany jako traktor ISOBUS kiedy jest wyposazony
w terminal i wyposazenie podstawowe kompatybilne z ISOBUS.
Mozna wtedy bezposrednio podiaczy¢ i obstugiwaé maszyny
dostosowane do ISOBUS .

Przyciski funkcyjne

Przyciskami funkcyjnymi sa przyciski na terminalu, ktére sa
potozone bezposrednio przy ekranie. Biezaca funkcja przycisku
(przycisk ekranowy) jest pokazywana obok na ekranie.

Maska

Maski to rézne przedstawienia ekranu komputera roboczego na
terminalu. w maskach sa pokazywane informacje komputera
roboczego i potozenie przyciskow funkcyjnych.

Terminal

Terminal jest jednostka wyjsciowa i obstugowa potozona w kabinie
traktora. Tworzy on potaczenie migdzy kierowca a maszyna. Na
terminalu wy$wietlane sa dane podlaczonej maszyny. Dzigki
przyciskom funkcyjnym mozna obstugiwa¢ cato$¢ funkcji.

Wyposazenie
podstawowe

Wyposazenie podstawowe tworzy ogniwo faczace terminal

z traktorem. Wyposazenie podstawowe doprowadza zasilanie

1 ISOBUS do terminalu. Zaleznie od typu traktora i jego
wyposazenia wyposazenie podstawowe zawiera rowniez kabel do
akumulatora i gniazdo ISOBUS.

Przycisk ekranowy

Przycisk ekranowy to biezaca funkcja przycisku funkcyjnego. Jest
on wyswietlany na ekranie obok przycisku funkcyjnego.

Konfiguracja Konfiguracja to tabela z parametrami, informujacymi komputer
roboczy o zakresie funkcji maszyny.
Komputer roboczy Komputer roboczy stanowi mozg maszyny. Jest on odpowiedzialny

za catos¢ funkcji. Tutaj wypetniane i kontrolowane sa wszystkie
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funkcje regulujace (np. ilo$¢ rozpryskiwanego ptynu, TRAIL
Control, DISTANCE Control itd.). Tutaj mierzone sa warto$ci
czujnikéw 1 przesytane do wyswietlenia w terminalu. Polecenia,
wprowadzane przez uzytkownika do terminala, sg tutaj
przetwarzane na sygnaly przetaczeniowe i w ten sposob sterowane
sa np. zawory hydrauliczne. Kabel ISOBUS taczy komputer
roboczy z traktorem. Kable czujnikow i aktorzy sa taczeni (jesli to
konieczne przez wiazk¢ kablowa lub rozdzielacz) z komputerem
roboczym.

Kursor

Kursor wyznacza biezaca pozycje w menu wprowadzania danych
1 wyboru. Opisuje warto$¢, ktora zostata wtasnie zmieniona.

Zasoby

Zasoby to obiekty graficzne przygotowywane przez komputer
roboczy. Sa one potrzebne do przedstawiania na terminalu funkc;ji,
wpisoéw, informac;ji itd. Jesli terminal jest podtaczany do komputera
roboczego po raz pierwszy, zrodla sa pobierane do terminalu i tam
zapisywane. Dzigki zastosowaniu pamigci niepotrzebne jest juz
ponowne pobranie zasobow. Zrodta pozostaja na terminalu tak
dhugo, dopdki nie zostana usunigte przez uzytkownika.

13.4 Skroty

Tab. 13-3: Skréty

Skrot

Znaczenie

MFG

Uchwyt wielofunkcyjny
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13.6

Spis tabeli

Tab. 4-1 Przyciski ekranowe maski rODOCZE] .......c.eevuvreiieriieeiieriieeiieeie et 11
Tab. 4-2: Przyciski ekranowe maski Dane maszyny ...........cccccevueeiieniieeniienieenieeieeee e 12
Tab. 4-3: Dane Maszyny StroNa 1 .......cc.cccvieriieiiieiieeiiienie et eeee et e sre et e eae et e ereesseesereesee e 13
Tab. 4-4: Dane MasZyny SIONA 2 .........ccecuieruieeiiienieeteesite et eeieeeteesiteesbeesateebeesnbeenseesnseenseeenne 14
Tab. 4-5: Dane Maszyny StrONA 3 .......c..cccuierireiiierieeiienieeteeeeeereesreesseeesseeseessseesseessseesseennne 15
Tab. 4-6: Przyciski ekranowe kalibracji przeptywomierza ...........ccccoeveeviienieniieenienieene, 16
Tab. 4-7: Przyciski ekranowe sekcji ToDOCZYCh .......ccoeeveiiiiiieiiiiiiciiciccece e 24
Tab. 4-8: Przyciski ekranowe maski sktadania............coccoooiiiiiiiiiiiinie 26
Tab. 4-9: Przyciski ekranowe napetniania rgCznego ..........cceveveervieeiienieeiieenieeieesee e 28
Tab. 4-10: Przyciski ekranowe TANKMETER...........cccccoiiiiiiiiiieeee e 28
Tab. 4-11: Parametry funkcji TANKMETER .........ccooiiiiiiiiiiiieiececee e 29
Tab. 4-12: Przyciski ekranowe TANK-CONtrol..........ccccoeieviriiniiniiiiiiiniceecneeeeeeeee 29
Tab. 4-13: Przyciski ekranowe maski WyNiKOW...........cccueeviiiiieniieeiieniecieeee e 34
Tab. 4-14: Przyciski ekranowe maski dodatkowe] 1 .........cccoeciieiiiiiiiniiiiiiiieeeee e 35
Tab. 4-15: Maska dodatkOWa 2 ........cocceiiiiiiiiiiiiiineeeceeeee ettt 36
Tab. 4-16: Przyciski ekranowe maski dodatkowe] 3 ...........ccoooiiiiiiiiiiniiiiieeee e 37
Tab. 4-17: Przyciski ekranowe maski dodatkowe] 4 ..........cccoecvieriieiienieeiierieeeecee e 38
Tab. 5-1: Przyciski ekranowe odbicia ZbOCZa .........ccceeviieiiiiiiiiiiiiiee e 39
Tab. 5-2: Symbole 0dbicia ZDOCZA. .........cceeriieiiieiieiieeie ettt 39
Tab. 5-3: Przyciski ekranowe oznakowania plany ............ccceeceeeeuienieeiienieesieesie e 40
Tab. 5-4: Przyciski ekranowe 0znakowania plany .............cceeveeerierieenieenieenreeneeesseesneeseennns 41
Tab. 6-1: Przyciski ekranowe specyficzne dla producenta............cocceeveeriieniiniieenieiieeee 42
Tab. 7-1: Przyciski ekranowe kalibracji funkcji DISTANCE Control.........cccccccveeeivenieennennee. 44
Tab. 8-1: Przyciski ekranowe TRAIL Control ...........cccevveriiiiniininiiiiicecenececeeeieee 51
Tab. 8-2: Symbole TRAIL CONIOL .......oocuiiiiieiiieiieiieeieeee ettt e 51
Tab. 9-1: SYMDBOIE AIITEC ...cveeuiiriiiiiiiiitceeee ettt 55
Tab. 9-2: Przyciski eKranowe AIIEC .......c.eevuieiieiieeiieeie ettt ere et e saee e e e 55
Tab. 10-1 Przyciski ekranowe dla dyszy wielokrotnych na masce dodatkowej 1................... 57
Tab. 10-2: Przyciski ekranowe maski dyszy wielokrotnych ............cccccoeevviviiiiniiienieiciienennn, 58
Tab. 10-3 Tabela AYSZY....c.eeiiieeieiieee ettt ettt et s 63
Tab. 13-1: Dane teChNICZIE .....c..couevuiriiiiriiiiieictcieerercee ettt 74
TaDb. 13221 GlOSAITUSZ. ... veeueieiieeniieeite ettt ettt ettt ettt e et e st e et e st e e bt e enbeebeeenbeeseesnbeeeane 76
TaD. 13231 SKIOLY ..oieuiieiiiieiiecie ettt ettt ettt et e e beesabeesbeessbeesbeeesseenseeesseenseessseenseennns 77

Strona - 80 -

Copyright Miiller-Elektronik GmbH & Co. KG, Instrukcja obstugi komputera roboczego opryskiwacza polowego ISOBUS (09/04)



	1  Wprowadzenie 
	2  Wskazówki bezpieczeństwa 
	2.1 Klauzula wyłączności: 
	2.2 Środki ostrożności 
	3  Przegląd i pierwsze uruchomienie 
	4 Maski 
	4.1 Montaż maski 
	4.2 Przyciski ekranowe w masce roboczej 
	4.3 Maski danych maszyny 
	4.3.1 Maski kalibracji 
	4.3.1.1 Przepływomierz 
	4.3.1.2  Metoda zbiornikowa 
	4.3.1.3  Metoda dyszowa 
	4.3.1.4 Czujnik koła 
	4.3.1.4.1 Symulowana prędkość 

	4.3.1.5 Sekcje 


	4.4  Maski robocze 
	4.4.1 Maska robocza 1 
	4.4.1.1 Dane dotyczące rozpryskiwania 
	4.4.1.2 Sekcje 
	4.4.1.2.1 Tryb normalny 
	4.4.1.2.2 Tryb lokalny 


	4.4.2  Maska robocza 2 

	4.5 Maski składania 
	4.6  Maska zbiornika 
	4.6.1 Ręcznie 
	4.6.2 TANK-Meter 
	4.6.3 TANK-Control 
	4.6.3.1 Napełnianie przy użyciu jednej granicy napełniania: 
	4.6.3.2 Napełnianie przy użyciu dwóch granic napełnienia: 
	4.6.3.3 Pompa napełniająca 


	4.7  Wyniki 
	4.8  Maski dodatkowe 

	5  Funkcje 
	5.1 Odbicie zbocza 
	5.2 Oznakowanie piany 
	5.3 Ręczna regulacja ciśnienia 

	6  Funkcje specjalne 
	6.1 Maski 
	6.2 Funkcje 
	6.2.1 Płukanie przewodów opasujących dysze 


	7  DISTANCE Control 
	7.1 Ustawianie wysokości roboczej: 
	7.2 Ustawianie wysokości wykopu: 
	7.3 Wybór typu regulatora 
	7.4 Kalibrowanie 
	7.5 Funkcje bezpieczeństwa: 
	7.6 Półautomatyczne przestawienie wysokości 
	7.6.1 Ustawienie podstawowe 
	7.6.2 Działanie 


	8  TRAIL Control 
	8.1 Uruchomienie 
	8.1.1 Wprowadzanie specyficznych danych opryskiwania: 
	8.1.2 Kalibrowanie: 

	8.2 Obsługa: 
	8.2.1 Tryb automatyczny / tryb ręczny 
	8.2.2 Położenie środkowe 
	8.2.3 Tryb jazdy ukośnej 
	8.2.4 Blokada 


	9 Airtec 
	9.1 Wprowadzenie numeru dyszy 
	9.2 Zmiana wielkości skraplania: 
	9.3 Tryb automatyczny: 
	9.4 Tryb ręczny: 
	9.5 Włączanie/wyłączanie systemu Airtec 

	10  Dysze wielokrotne 
	10.1  Maska dyszy wielokrotnych 
	10.2 Tryb Vario 
	10.3  Tryb Select 
	10.4  Ręczna regulacja wielkości skraplania  
	10.5  Parametry wpisu 
	10.5.1 Wybór dyszy 
	10.5.2 Wprowadzenie warunków roboczych 
	10.5.3 Warunki robocze w przypadku dyszy specyficznych dla użytkownika 
	10.5.4 Dezaktywacja dyszy 
	10.5.4.1 Globalna dezaktywacja 
	10.5.4.2 Wykluczenie z trybu Vario 

	10.5.5 Porównanie wydajności  
	10.5.6 Warunek nakładania się  


	11 Licencje 
	11.1 Odblokowywanie oprogramowania z obowiązkiem uzyskania licencji 
	11.2 Licencja tymczasowa 

	12  Rozszerzenia zewnętrzne 
	12.1 Uchwyt wielofunkcyjny 

	13  Załącznik 
	13.1 Dane techniczne (Komputer roboczy II) 
	13.2 Dane maszyny 
	13.3  Glosariusz 
	13.4 Skróty 
	13.5  Spis rysunków 
	13.6  Spis tabeli 



